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1  Operation

Ey

o

Entry of data values, selection of data entry options
Use the A key to increase or the ¥ key fo decrease a digit. Use the same keys fo navigate
within a selection of values or opfions of a data entry field.

Note: Some screens require configuring multiple values via the same data field (ex: configuring
mulfiple sefpoints). Be sure to use the P or < key fo refurn to the primary field and the
A or 'V key to foggle between all configuration options before entering fo the next display screen.

Navigation with 4 in Display

If a % is displayed on the botfom right hand comer of the display, you can use the
P or the < key to navigate fo it. If you click [ENTER] you will navigate backwards through
the menu (go back one screen). This can be a very useful option fo move back up the menu free
without having to exit info the measuring mode and re-enter the menu.

Exit menu

Note: Exit the menu at any time by pressing the < and P> key simultaneously (escape).
The fransmitfer returns to the Measurement mode.

"Save changes” dialog

Three options are possible for the “Save changes” dialog:

— "Yes & Exit": Save changes and exit to measuring mode
—“Yes & #“: Save changes and go back one screen

—“No & Exit”: Don't save changes and exit to measuring mode

The “Yes & 1 option is very useful if you want fo continue configuring without having to
re-enter the menu.
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Menu Structure

Measurement
Mode M300
I
[ | ]
Menu Cal Info
Messages Modellgo_ﬂwure
Revision
[ I I I ]
Quick Setup Configure System PID Setup Service
Measurement Set Language PID Setup Diagnostics
Analog Outputs USB Tune Parameters Calibrate
Set Points Passwords Mode Tech Service
Alarm Set/Clear Lockout
Display Reset
Hold Outputs




3  Terminal Block (TB) definitions

Power connections are labeled —N for Neufral and +L for Line, for 100 fo 240 VAC or 20—-30 VDC.

% DIN

T85| [%DIN

TB2 for % DIN TB2 for % DIN

1[A0T+ e 1[A0T+

2| AO1-/A02- H 2| AO1-/A02-

3| A2+ : 3| A2+

4] AO3+* L1 4] AO3+*

5| AO3-/A04—H 9 5| AO3-/A04—H
6| AO4+* e 6| AO4+* I 14
7| DI+ 7| DI+ @
8| DI1-/DI2—* IR 8| DI1-/DI2—* 1 o[l o 9
9| DI2+* TB2 9| DI2+* TB2 TB3 TB4
TB1A for % DIN | [ TB1B for % DIN *8rl1jgl;nel TB1 for % DIN

1| NO2 1]/ NO1 only 1 [NO1 8 | NC5*

2 | COM2 2| COM1 2 | COM1 9 | COM6*
3[NC2 3| NC1 3 [NC1 10 | NO6*

4 | NO6* 4| NC5* 4 | NO2 11 | NO3

5 | COM6* 5| COM5* 5 | COM2 12 | COM3

6| NO4 6] NO3 6 | NC2 13 | NO4

7 | cOM4 7| com3 7 | COM5* 14 | COM4
NO=normally open (contact is open if unactuated).
NC=normally closed (contact is closed if unactuated).

3.1 Sensor Connections — TB3/TB4*
Pin no. | Transmitter Function AJ and AIN refer to connections for channel A.
B3 [TB4*

1 - Not used

2 GND Ground * For four channel models only.

3 BJ*  [DJ* +10VDC

4 BIN* [ DIN* Flow Pulse Input

5 +5V +5 VDC

6 GND Ground

7 AJ [CcJ* +10VDC

8 AIN [ CLN* Flow Pulse Input

9 +5V +5 VDC




Wiring for Common Flow Sensors (using TB3/TB4)

Sensor wiring for most flow sensors is shown below. For other sensors, please see the insfruction
manual. Wiring is shown for channel A. Refer fo section 3.1 for channels B, C and D.

Kit 58091032 supplied with the M300 includes 4 each of the capacifors and resisfors shown in the
diagrams below, plus wire nuts for use in completing the wiring.

THORNTON 33142-33145,
33159-33162, 33273
B3
1
black 2 GND
) 3
\ shield 1
/ red 1K 5 +bV
WWy=e 6 GND
—7AJ
— || 8AIN
adger 9 +5V
(formerly Data Industrial 200 Series) 0.33uF * -
Flow Sensors M300 fransmitter
Type: high




Wiring for Common Flow Sensors (using TB3/TB4)

THORNTON
33174-33177, 33171, 33172
B3
black 1
) 2 GND
shield 3
] red 4
5 +5V
clear 6 GND
[ 7AJ
Badger I gAg:‘/
(formerly Data Industrial 4000 Series) 0.33uF +
Flow Sensors M300 transmitter
Type: high
THORNTON
33336-333377 (Hoffer)
33441-33450 (Sponsler) 83
black 1
\ shield g GND
red 4
5 +bV
/ white or orange 6 GND
| 7AJ
|| 8AIN
Hoffer and Sponsler 0.33uF 9 +5V
Turbine sensors M300 transmitter

Type: high




THORNTON 33282, 33285,
33287, 33298-33305

shield

\ red

black

10K | 0.33uF

Signet 2607, 2536, 2540

5 +5V
6 GND

TAJ
—8AIN
9 +5V

Hall-Effect
Paddlewheel Sensor, Type: high

M300 transmitter

THORNTON 33189, 33193,
33195, 33196, 33229

black

\ shield

red

Signet 515 Sensor
Type: low

B 3
1
2 GND
3
4
5 +5V

6 GND
TAJ
8AIN

9 +5V
M300 fransmitter




5 Quick Setup

(PATH: Menu/Quick Setup)

Quick Setup allows limited configuration of the most common functions of the M300 Flow fransmitter.

Detailed informa

tion for each function can be found in the individual sections of the manual.

Enter Quick Setup mode

75.5
283.9

MENU

GPM

L/min

While in Measurement mode press < fo bring up the Menu selection. Select «Quick
Setup» and press the [ENTER] key.

Quick Setup

Ey

Flow Sensor Type Sele

75.5
283.9

Sensor Type Input High 1

GPM

L/min

Measurement Selectio

75.5
283.9

a GPM

GPM
L/min

t

Analog Output? Yes

75.5

GPM

0.000 Gals

Note: To exit Quick Setup mode at any time press the <« and P> keys simultaneous-
ly (Escape). The fransmitfer refurns fo the Measurement mode and the old values
remain acfive.

ction
Refer fo Section 4 for Flow sensor fype information.

Select the desired flow sensor type which corresponds to the type of flow sensor wired
fo the fransmitter. The choices are High, Low and Type 2.

n
Select the desired line (a or ¢) to configure the values to be displayed and whether this
value will have an Analog Output.

Convention:
1st line on display =>a
3rd line on display =>c¢

Example:

— By selecting a and GPM as units, the flow rafe value will be displayed on the Tst line.

— By selecting ¢ and Gals as units, the total flow value will be displayed on the 3rd line
of the display which has more digits of resolution.

— Selecting None means the display will be blank for the line selected.



Analog Outputs

75-5 GPM

Aoutl min= 0.000 GPM
Aoutl max= 0.000 GPM

Set points

75.5 o

a Set Point Yes
SP1 Type= High

75-5 GPM

SP1 High = 0.000

75.5 o

SP1 use Relay #1

75-5 GPM

save Change Yes
Press Enter to Exit

By selecting Analog Output Yes on the previous screen the linear 4-20 mA analog out-
put Aout1 will be setup for measurement a or Aout2 for measurement ¢ when [ENTER]
is pressed. Selecting No means that no analog output is setup.

Aout min and Aout max are the minimum and maximum measurement values for the
4 and 20 mA signal limifs respectively.

Atter configuring the Analog Output, a Set Point can be configured for that measure-
ment. If No is selected and [ENTER] is pressed then the Quick Setup is done and
the menus are exifed without setting any sef point.

Selecting Yes and pressing [ENTER] means a Set Poinf can be configured.

The following Set Point Types can be selected:
— Off (Set Point is Off)

— High (High value has fo be sef)

— Low (Low value has to be set)

— Outside (High and Low value have fo be sef)
— Between (High and Low value have to be set)

After sefting the Sef point value(s) a Relay (none (blank), 1, 2, 3, 4) can be con-
figured for that Set Point, including delay and hysteresis.

If Yes and [ENTER] is pressed, the display, analog output, sef point and relay sefups
are sfored and the previous values including use of the relay are cancelled.

If No and [ENTER] is pressed then no changes are made and the fransmitter will
refurn to the normal operating mode.



Entering Calibration Constants (PATH: Cal/Sensor/Edif)

K-factors are supplied with flow sensor documentation, and need fo be identified for the specific sensor
pipe size, converted to appropriafe units if necessary, and entered for each channel. If a certificate of
calibration with multipoint linearization is provided (some vortex and tfurbine sensors) refer to the
instruction manual. Multiplier units enfered info the M300 must be pulses per gallon, even if the readout
will be in other units. Enfer Adder constants (if provided) in units of GPM.

If K factors are provided in units of GPM/Hz, divide 60 by the K value and enter the result as the
Multiplier, “M”. For example, a K value of 2 GPM/Hz would result in a Multiplier of 60/2 = 30.

If an offset is provided in Hz, multiply it by the original K factor (in GPM/Hz) and enter the result as the
Adder, “A”. If an offset is not provided, leave the Adder sef fo zero.

75!00 GPM
Calibrate Sensor
Channel A GPM +
75.00 .
Calibrate Sensor
Channel A Edit t
75.00 o

M= 1.0000 A=0.0000

t

While in Measurement mode press the P> key. Press the A or ¥ key fo select
“Sensor”. For 4 channel models, select the channel.

Select “Edit”.

Press Enter to display all calibration constants for the sensor. Change the K-factor “M”
and Adder “A”. If no adder is provided, leave this as O.



75.00 ...

K1=100.000 F1=0.0000
K2=100.000 F2=0.0000

75!00 GPM

save Calibration Yes
Press Enter to Exit

t

For multipoint data, please refer to the instruction manual.

Select Yes to save the new calibration values and the successful Calibration is con-

firmed on the display.
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1

o

Betrieb

Ey

ly

Eingabe von Datenwerten, Auswahl von Datenoptionen

Driicken Sie die Taste A, um einen Wert zu erhéhen oder die Taste W, um einen Wert zu
verringern. Bewegen Sie sich auch mit diesen Tasten innerhalb der ausgewdhlten Werte oder
Optionen eines Datfenfeldes.

Hinweis: Einige Bildschirme bendtigen die Konfiguration verschiedener Werte uber das ge-
meinsame Datenfeld (z.B. die Konfiguration verschiedener Sollwerte). Vergewissern Sie
sich, dass Taste P oder < verwendet wird, um zum ersten Feld zurlickzukehren und die
Taste A oder ¥, um zwischen allen Konfigurationsoptionen hin- und herzuschalten, bevor
die ndchste Bildschirmseite aufgerufen wird.

Navigation mit ¢ im Display

Falls ein * an der unteren rechten Ecke des Displays angezeigt wird, kénnen Sie die
Taste P> oder < zum Navigieren verwenden. Falls Sie auf [ENTER] klicken, navigieren Sie
rackwdrts durch das Men( (Sie gehen eine Seite zuriick). Dies kann eine sehr niizliche Option
sein, um rickwdrts durch die MenUstrukiur zu bewegen, ohne das Meni zu verlassen, in den
Messmodus zu gehen und das Meni erneut aufzurufen.

Das Menii verlassen

Hinweis: Um das Menii zu verlassen, driicken Sie gleichzeitig die Tasten < und P> (Escape).
Der Transmitter kehrt in den Messmodus zurtick.

Dialogfeld «Anderungen speichern»

Drei Optionen sind fiir das Dialogfeld «Anderungen speichern» méglich:

— «Yes & Exit»: Anderungen speichern und in den Messmodus gehen
—«Yes & *»: Anderungen speichern und eine Seite zuriickgehen

— «No & Exit»: Keine Anderungen speichern und in den Messmodus gehen

Die Option «Yes & 4> ist sehr niitzlich, falls Sie mit der Konfiguration fortfahren méchten, ohne
das Men erneut aufrufen zu missen.



2  Meniistruktur
Messung
Modus M300
I
[ I ]
Menu Cal Info
Meldungen Modellgo_ﬂwure
Revision
[ I I I ]
Quick Setup Konfigurieren System PID Setup Service
Messung Sprache PID Setup Diagnose
Analoge Ausgdnge usB Parameter einstellen Justieren
Sollwerte Passworte Modus Erweiterfe Wartung
Alarm Set/Lésche Sperrung|
Anzeige Reset
Hold Ausgéinge




3

% DIN

3.1

Anschlussleistenbelegung (TB)

Stromanschliisse sind mit
—N fir neutral und +L fur stromfuhrend, fur 100 bis 240 V AC oder 20—30 V DC, gekennzeichnet.

TB2 fiir % DIN ™83 | |% DIN [ 1B2 fiir % DIN

1] AOT+ : 1] AOT+

2| AO1-/A02— o o 2| AO1-/A02—

3 A02+ o O 3] A02+

4| AO3+* e 4| AO3+*

5 | AO3—/AO4—* _ 5 | AO3—/AO4—*
6| AO4+* 6| AO4+* L — )

7 DI+ 7 DI+ @
8| DI1—/DI2—* i 12 8| DI/D2—*| |[__e 7 @
9| DI2+* TB2 9| DI2+* B2 TB3 TB4
TB1A fiir % DIN | [TB1B fiir 4 DIN| ~ ﬁ”u“n'lii it TB1 fiir % DIN

1]NO2 1] NO1 g 1] NOI 8 [ NC5*

2 | cOM2 2| coMmi 2 [ CoMT 9 | COM6*

3| NC2 3| NCI 3 [NCI 10 | NOB*

4 [ NO6* 4] NC5* 4 [NO2 11 | NO3

5 | COM6* 5] COM5* 5 | COM2 12 com3

6 | NO4 6] NO3 6 | NC2 13 | NO4

7 | com4 7] com3 7 [ coms* 14| coM4

NO =normal gedffnefer Konfakt (Kontakt ist gedffnet in Ruhestellung).
NC =normal geschlossener Kontakt (Kontakt ist geschlossen in Ruhestellung).

Sensoranschliisse — TB3/TB4*

Pin-Nr. _ |Transmitter Funktion
B3 [TB4*
1 - Nicht verwendet
2 GND (terre) Erdung
3 BJ* [DJ* +10VDC
4 BIN* [DIN* Durchfluss-Impulseingang
5 +5V +5 VDC
6 GND Erdung
7 AJ [cu* +10VDC
8 AIN [oLn* Durchfluss-Impulseingang
9 +5V +5VDC

AJ und AIN beziehen sich auf An-
schlisse fur Kanal A.

* Nur flr Vierkanalmodelle.



Verkabelung fiir handelsiibliche Durchflusssensoren (mit TB3/TB4)

Die Sensorverkabelung fir die meisten Durchflusssensoren wird unfen gezeigt. Fir andere Sensoren
wenden Sie sich bifte an die entsprechende Bedienungsanleitung. Gezeigt wird die Verkabelung fiir
Kanal A. Siehe Kapitel 3.1 zu den Kandlen B, C und D.

Das mit M300 gelieferte Kit 58091032 enthdilt jeweils 4 der Kondensatoren und der Widerstdnde, die
im Diagramm unten gezeigt werden. Ausserdem enthdlt es die Drahimuttern zur Vervollsténdigung der
Verkabelung.

THORNTON 33142-33145,
33159-33162, 33273
B3
1
black 2 GND
) 3
\ shield 1
red 1K 5 +5V
VWi 6 GND
[ —7AJ
Badger | g/iél:l/
(formerly Data Industrial 200 Series) 0.33uF -
Flow Sensors M300 transmitter
Type: high
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Verkabelung fiir handelsiibliche Durchflusssensoren (mit TB3/TB4)

THORNTON
33174-33177, 33171, 33172
B3
black ]
) 2 GND
shield 3
) red 4
5 +5V
clear 6 GND
[ 7AJ
Badger I SAé’:‘/
(formerly Data Industrial 4000 Series) 0.33uF +
Flow Sensors M300 transmitter
Type: high
THORNTON
33336-333377 (Hoffer)
33441-33450 (Sponsler) B3
black ]
\ shield :2,) GND
red 4
5 +bV
/ white or orange 6 GND
| 7AJ
K 8AIN
Hoffer and Sponsler 0.33uF 9 +5V
Turbine sensors M300 transmitter
Type: high




THORNTON 33282, 33285,
33287, 33298-33305

shield

\ red

black

10K | 0.33uF

Signet 2607, 2536, 2540

5 +5V
6 GND

TAJ
—8AIN
9 +5V

Hall-Effect
Paddlewheel Sensor, Type: high

M300 transmitter

THORNTON 33189, 33193,
33195, 33196, 33229

black

\ shield

red

Signet 515 Sensor
Type: low

B 3
1
2 GND
3
4
5 +5V

6 GND
TAJ
8AIN

9 +5V
M300 fransmitter

21



Quick Setup (PFAD: Menu/Quick Sefup)

Quick Setup erlaubt eine begrenzfe Konfiguration der meisfen allgemeinen Funktionen des M300 Durch-
flusstransmitters. Detaillierfe Informationen jeder Funktion finden Sie in den einzelnen Abschnitfen in

dieser Anleitung.

Quick Setup Modus aufrufen

75.5
283.9

MENU
Quick Setup

GPM

L/min

Driicken Sie im Messmodus die Taste <€, um das Men(i aufzurufen. Wdéhlen Sie «Quick
Setup» und driicken Sie die Tasfe [ENTER].

Hinweis: Um den Quick Setup Modus zu verlassen, driicken Sie gleichzeitig die
Tasten < und P> (Escape). Der Transmitter kehrt in den Messmodus zuriick und die
bisherigen Werte bleiben erhalten.

Wahl des Durchflusssensortyps

75.5
283.9

GPM

L/min

SensorTyp Eingang Hi 1

Wahl der Messung

75.5
283.9

a GPM

GPM

L/min

Analoger Ausgang? Ja

t

75.5

GPM

0.000 Gals

22

In Abschnitt 4 finden Sie Informationen zum Durchflusssensortyp.

Wdhlen Sie den gewtnschfen Durchflusssensortyp, der dem mit dem Transmitfer
verbundenen Durchflusssensor entspricht. Sie kénnen zwischen High (hoch),
Low (niedrig) und Typ 2 wdhlen.

Wdhlen Sie die gewUnschte Zeile (a oder ¢), um die Werte, die angezeigt werden sollen
zu konfigurieren und um festzulegen, ob dieser Wert einen analogen Ausgang haben soll.

Zeilenbezeichnung:
1. Zeile des Displays = >a
3. Zeile des Displays = >¢

Beispiel:

— Wenn Sie a und GPM als Einheit wdhlen, dann wird der Durchflusswert in der 1. Zeile
angezeigt.

— Wenn Sie ¢ und Gallonen als Einheiten wahlen, dann wird der gesamte Durchfluss-
wert in der 3. Zeile angezeigt. Die 3. Zeile enthdlt mehr Ziffern fiir die Auflésung.

— Durch die Wahl von «None» (keine) ist die Anzeige der gewdhlten Zeile leer.



Analoge Ausgiinge

75!5 GPM

Aoutl min= 0.000 GPM
Aoutl max= 0.000 GPM

Sollwerte

75-5 GPM

n Sollwert Ja
SP1 Typ= Hi

75-5 GPM

SP1 Hi = 0.000

75.5 o

SP1 Kontakt #1

75.5 o

Knd. speichern? Ja
Beenden mit ENTER

Wenn Sie «Analog Output Yes» (analoger Ausgang Ja) auf dem vorherigen Bildschirm
wahlen, wird der lineare analoge Ausgang 4-20 mA Aout1 fir Messung a bzw. Aout2
flr Messung ¢ nach dem Drlcken der [ENTER]-Taste eingestellt. \Wdhlen Sie «No»
bedeutet dies, dass kein analoger Ausgang akfiviert ist.

Aout min und Aout max geben den minimalen bzw. maximalen Messwert fiir die 4 und
20 mA-Signalgrenzen an.

Nach der Konfiguration des analogen Ausgangs kann ein Sollwert fur diese Messung
festgelegt werden. Wenn Sie «No» wahlen und [ENTER] driicken, ist das Quick Setup
beendet und die MenUs werden verlassen, ohne dass ein Sollwert eingestellt wurde.

Wdhlen Sie «Yes» und drlicken [ENTER], dann kénnen Sie einen Sollwert konfigurieren.

Die folgenden Sollwerttypen kdnnen gewdhlt werden:

— Off (aus, Sollwert ist aus)

— Hoch (ein hoher Wert muss eingestellt werden)

— Niedrig (eine niedriger Wert muss eingestellt werden)

— Aussen (ein hoher und ein niedriger Wert miissen eingestellt werden)
— Zwischen (ein hoher und ein niedriger Wert miissen eingestellt werden)

Nach Einstellen des Sollwerts/der Sollwerfe kann ein Relais (keines, 1, 2, 3, 4) fur
diesen Sollwert konfiguriert werden, einschliesslich Verzégerung und Hysterese.

Wenn Sie «Yes» wahlen und [ENTER] drlcken, wird die Einstellung des Displays,
des analogen Ausgangs, des Sollwerts und der Relaiseinstellungen gespeichert und
die fruheren Werte, einschliesslich der Verwendung des Relais, werden geldscht.

Wihlen Sie «No» und driicken Sie [ENTER], dann werden keine Anderungen durch-
gefuihrt und der Transmitter kehrt in den normalen Befriebszustand zurtick.

23



6

Eingabe von Justierungskonstanten (PFAD: Cal/Sensor/Edif)

K-Faktoren sind in der Dokumentation des Durchflussensors enthalten. Sie miissen fir die entsprechen-
de RohrgroBe des Sensors identifiziert, bei Bedarf in die passenden Einheiten umgerechnet und flr
jeden Kanal eingegeben werden. Falls ein Justierungszerfifikat mit Mehrpunki-Linearisierung erstellt wird
(flir einige Wirbel- und Turbinensensoren), lesen Sie bitfe die entsprechende Bedienungsanleitung. Die
in den M300 eingegebenen Multiplizierer mussen PPG-Einheiten (Impulse pro Gallone) sein, selbst wenn
fur die Ablesung andere Einheiten anzeigt werden. Geben Sie Konsfanten zum Addieren (falls zur Ver-
fugung gestellt) als GPM-Einheifen ein.

Falls K-Faktoren als GPM/Hz-Einheiten zur Verfligung gestellt werden, dividieren Sie 60 durch den K-Wert
und geben das Ergebnis als Mulfiplikator «M» ein. Beispiel: ein K-Wert von 2 GPM/Hz ergibt einen
Multiplikator von 30 (= 60/2).

Falls ein Verschiebungsfakfor in Hz zur Verfigung steht, multiplizieren Sie diesen Wert mit dem origina-
len K-Faktor (in GPM/Hz) und geben das Ergebnis als Addierer «A» ein. Falls kein Verschiebungsfaktor
bereit gestellt wird betréigt der Wert des Addierers null.

75.00 Driicken Sie im Messmodus die Taste ®>. Driicken Sie die Taste A oder ¥, um
cEm «Sensor» aufzurufen. Bei 4-Kanal-Modellen den Kanal wdhlen.
Justieren Sensor
Channel A GPM t
Wdhlen Sie «Edit».

75-00 GPM
Calibrate Sensor
Kanal A Editieren +

75.00 Driicken Sie auf Enfer, um alle Justierungskonstanten fur den Sensor anzuzeigen.

M=

1.0000 a=0.0000 1

oEm Andern Sie den K-Fakior «M» und Addierer «A». Falls kein Addierer zur Verfigung
gestellt wird, den Addierer auf O stehen lassen.

24



75.00 ...

K1=100.000 F1=0.0000
K2=100.000 F2=0.0000

75!00 GPM

Just. speichern? Ja
Beenden mit ENTER

Fir Mehrpunkidaten wenden Sie sich bitte an die entsprechende Bedienungsanleitung.

Wdhlen Sie «Yes», um die neuen Justierungswerte zu speichern. Eine erfolgte

Justierung wird im Display bestdfigt.

25
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1

28

Utilisation

Ey

by

Saisie de valeurs, sélection d’options de saisie de données

Utilisez la touche A pour augmenter la valeur d’un chiffre ou la touche W pour la diminuer.
Ces mémes touches servent également & naviguer parmi une sélection de valeurs ou d‘options
d’un champ de saisie de données.

Remarque: Certains écrans requierent des valeurs de configuration multiples via le méme champ
de données (ex: configuration de seuils multiples). Assurez-vous de bien ufiliser les fouches
P ou < pour retourner au champ principal, et les touches A ou ¥ pour faire défiler toutes
les options de configuration avant d’accéder a I'écran d’affichage suivant.

Navigation en cas d’affichage de t a I'écran

Si une * apparait dans le coin inférieur droit de I'écran, vous pouvez ufiliser les touches
P ou < pour y accéder. Si vous cliquez sur [ENTER], vous reculerez dans le menu (vous
reculerez d’un écran). Cela peut se révéler étre une option trés utile pour remonter I'arborescence
du menu sans avoir a quitfer ef revenir au mode de mesure puis @ accéder a nouveau au menu

Quitter le menu
Remarque: Pour quitter le menu a fout moment, appuyez simultanément sur les fouches
<« et P> (escape/Echap). Le fransmetteur retourne au mode de mesure.

Boite de dialogue Enregistrer les modifications
Trois options sont possibles pour la boite de dialogue Enregistrer les modifications:

— «Enregistrer & Quitter»: Enregistrer les modifications et quitter vers le mode de mesure

— «Enregistrer & *»: Enregistrer les modifications et reculez d’un écran

— «Ne pas enregistrer & Quitter»: Ne pas enregistrer les modifications et quitter vers le mode de
mesure

L‘option «Enregistrer & 4 » est frés ufile si vous souhaitez continuer a configurer sans avoir &
accéder de nouveau au menu.
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Structure du menu

Mesure
Mode M300
I
[ | ]
Menu Cal Info
Modéele/
Messages Logiciel Rev.
[ I I I ]
Configuration Configurer Systeme Configuration PID Service
Rapide
Mesure Choix Langue Configuration PID Diagnostic
Sorties courant UsB Tune Parametres Calibrer
Vals de Consigne Mots de passe Mode Service technique
Alarme Set/Effacer Lockout
Affichagge Réinitialisation
Sorties Hold
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% DIN

3.1
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Block termi

Les connections d’alimentation sont étiquetées:

nal (BT) définitions

—N pour neutre ef +L pour ligne, pour 100 a 240 VAC ou 20-30 VDC

TB2 pour % DIN 83 | |% DIN 12 pour % DIN

1[AO1+ : 1[AO1+

2| a01/n02— | |Luc o 2| AO1-/A02—

3 A02+ o O 3] A02+

4| AO3+* e 4| AO3+*

5 | AO3-/A04—* _ 5 | AO3-/A04—*
6] AO4+* 6] AO4+* L3I —)
70D+ 7D+ @
8| DII-/DI2— 1818 8/ DI-DR2—~ | |81 e[ s
9] D2+ 9| Di2+* T82 183 184
TB1A pour % DIN| [TB1B pour % DIN| * Transmefieur TB1 pour % DIN

1] NO2 1] NO1 muflicanaux T]NOI 8 | NC5*

2 [ com2 2| com1 2 [ coM1 9| CoM6*
3[NC2 3| NCT 3[NCI 10 [ NOB*

4| NO6* 4] NCB* 4 NO2 11 NO3

5 | COM6* 5| COM5* 5 | COM2 12 [ COM3

6| NO4 6] NO3 6 | NC2 13 [ NO4

7 coma 7] com3 7 [ coms* 14 [ COM4

NO = normalement ouvert (le confact est ouvert en position non actionnée).
NC = normalement fermé (le contfact est fermé en position non actionnée).

Connexions de sonde — TB3/TB4*

Broche no. | Transmetteur Fonction
TB3 [TB4*
1 - Inutilisé
2 GND (terre) Terre
3 BJ* [DJ*  [+10Vec.e.
4 BIN* [ DIN* _[Entrée d'impulsion du débit
5 +5V +bVec.c.
6 GND (terre) Terre
7 AJ [cJ* ]+10Vee.
8 AIN (entrée analogique) | CLN* [Entrée d'impulsion du débit
9 +5V +bVe.c.

AJ et AIN font référence
aux connexions du
canal A.

* Pour modeles @ quatre
canaux uniguement.




Cdblage des sondes de débit classiques (a I‘aide du TB3/TB4)

Le c@blage applicable & la majeure partie des sondes de débit est illustré ci-dessous. Pour les aufres
sondes, reportez-vous au manuel d‘instructions. Le cablage est illusiré pour le canal A. Reportez-vous
@ la section 3.1 pour les canaux B, C ef D.

Le kit 58091032 fourni avec le transmetteur M300 inclut 4 unités de chacun des condensateurs et
des résistances mentionnés dans les tableaux ci-dessous, plus les serre-fils des fusibles nécessaires
pour compléter le cablage.

THORNTON 33142-33145,
33159-33162, 33273
B3
1
black 2 GND
) 3
\ shield 2
/ red 1K 5 +5V
VWire 6 GND
—7AJ
Badger { % BAN
9 +5V
(formerly Data Industrial 200 Series) 0.33uF a -
Flow Sensors M300 transmitter
Type: high
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Cdblage des sondes de débit classiques (a I‘aide du TB3/TB4)

THORNTON
33174-33177, 33171, 33172
B3
black 1
) 2 GND
shield 3
] red 4
5 +bV
clear 6 GND
[ 7AJ
Badger I gAg{l/
(formerly Data Industrial 4000 Series) 0.33uF +
Flow Sensors M300 fransmitter
Type: high
THORNTON
33336-333377 (Hoffer)
33441-33450 (Sponsler) T8 3
black 1
\ shield g GND
red 4
5 +5V
/ white or orange 6 GND
| 7AJ
|| 8AIN
Hoffer and Sponsler 0.33uF 9 +5V
Turbine sensors M300 transmitter
Type: high




THORNTON 33282, 33285,
33287, 33298-33305

shield

\ red

black

10K | 0.33uF

Signet 2607, 2536, 2540

B3
1
2 GND
3

4
5 +5V
6 GND

TAJ
—8AIN
9 +5V

Hall-Effect
Paddlewheel Sensor, Type: high

M300 fransmitter

THORNTON 33189, 33193,
33195, 33196, 33229

black

\ shield

red

Signet 515 Sensor
Type: low

B3
1
2 GND
3
4
5 +5V

6 GND
7AJ
8AIN

9 +5V
M300 fransmitter
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Paramétrage rapide (CHEMIN D’ACCES: Menu/Configuration Rapide)

Le «Configuration Rapide» (Quick Setup) permet de limifer la configuration aux fonctions les plus cou-
rantes du transmetteur M300 FLOW. Des informations détaillées pour chaque fonction se frouvent dans
les différentes sections du manuel.

Accés au mode de paramétrage rapide

75.5
283.9

MENU
Configuration Rapide

GPM

L/min

En mode de mesure, appuyez sur la touche < pour afficher la sélection Menu.
Sélectionnez «Configuration Rapide» et appuyez sur la touche [ENTER].

Remarque: pour quitter le mode de paramétrage rapide a tout moment, appuyez
simultanément sur les touches < et P> (Escape/Echap.). Le transmetteur revient au
mode de mesure et les anciennes valeurs restent actives.

Sélection du type de sonde de débit

75.5
283.9

CapteurType Entrée Haut?

GPM

L/min

Sélection de la mesure

75.5
283.9

a GPM
Sortie courant? Oui t

GPM

L/min

75.5

GPM

0.000 Gals
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Reportez-vous & la section 4 pour les informations sur les fypes de sondes de débit.

Sélectionnez le type de sonde de débit désiré qui correspond au type de sonde de débit
raccordée au fransmetteur. Vous avez le choix entre Hauf, Bas ef Type 2.

Sélectionnez la ligne désirée (a ou c) pour configurer les valeurs a afficher et déter-
miner si cefte valeur aura une sortie analogique.

Convention:
Te ligne de I'écran = >a
3e ligne de I'écran = >c¢

Exemple:

— Si vous sélectionnez a et GPM comme unité, la valeur du débit sera affichée sur la
1e ligne.

— Si vous sélectionnez ¢ et Gals comme unité, la valeur fotale du débit sera affichée
sur la 3e ligne de I"écran, dont la résolution est plus précise.

— Laffichage restera vide pour la ligne sélectionnée si vous choisissez Aucun.



Sorties analogiques

75.5

GPM

Aoutl min= 0.000 GPM
Aoutl max= 0.000 ceM 1

Seuils
75-5 GPM
n Val de consigne Oui
SP1 Type= Haut t
75-5 GPM
SP1 Haut = 0.000 t
75-5 GPM

SP1 Utiliser Relais #1 1

75.5

GPM

Sauver Changem? Oui
ENTER pour quitter +

Si vous choisissez «Oui pour sortie analogique» @ I'écran précédent, la sortie
analogique linéaire 4-20 mA Aout1 sera paraméfrée pour la mesure a ou Aout2
sera paraméfrée pour la mesure ¢ lors de I'activation de la touche [ENTER]. La sélec-
fion de Non signifie qu’aucune sortie analogique n’est configurée.

Aout min, Aout max sont les mesures minimale et maximale associées respectivement
aux limites de signal 4 ef 20 mA.

Apreés avoir configuré la sortie analogique, il est possible de définir un seuil pour ceffe
mesure. Si No (Non) est sélectionné ef que la fouche [ENTER] est actionnée, le para-
métrage rapide est ferminé ef vous quittez le menu sans paramétrer de seuil.

Si vous sélectionnez Oui et actionnez la fouche [ENTER], vous pourrez configurer un
seuil.

Vous pouvez choisir enfre les types de seuils suivants:

— Off (le seuil est désactivé)

— Haute (haute — la valeur haute doit éfre définie)

— Basse (Basse — la valeur basse doit éire définie)

— Extérieure (extérieure — les valeurs haufe et basse doivent éfre définies)

— Intermédiaire (intermédiaire — les valeurs haute et basse doivent étre définies)

Apres avoir réglé la/les valeur(s) de seuil, un relais (aucun (blanc), 1, 2, 3, 4) peut
éfre configuré pour ces seuils, y compris la femporisation et I'hystérésis.

Si Oui est sélectionné et que la fouche [ENTER] est actionnée, les configurations de
I"écran, de la sortie analogique, du seuil et du relais sont enregistrées ef les anciennes
valeurs, y compris I'utilisation du relais, sont annulées.

Si No (Non) est sélectionné et que la fouche [ENTER] est actionnée, aucun change-
ment n‘est effectué et le fransmefteur revient au mode de fonctionnement normal.
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Saisie des constantes de calibration (CHEMIN D’ACCES: Cal/Capteur/Edit)

Les facteurs K sont fournis avec la documentation des sondes de débit et doivent éfre identifiés pour
la taille de tuyau spécifique & la sonde, puis convertis dans les unités appropriées le cas échéant,
avant d‘étre saisis pour chaque canal. Si un cerfificat de calibration avec linéarisation multipoints
est délivré (pour certaines sondes & turbine ou a effef Vortex Thornton), reporfez-vous au manuel
d'instructions. Les unités du multiplicateur saisies dans le fransmetteur M300 doivent correspondre
a des impulsions/gallon, méme si la lecture s’effectue dans une auire unité. Saisissez les constantes
de I'additionneur (si fournies) en GPM.

Si les facteurs K sont indiqués en GPM/Hz, divisez 60 par la valeur K et saisissez le résultat comme étant
le mulfiplicateur «M». Par exemple, une valeur K de 2 GPM/Hz donnerait un multiplicateur répondant a
la division 60/2 = 30.

Si un décalage est fourni en Hz, multipliez-le par le facteur K d’origine (en GPM/Hz), puis saisissez le
résultat comme étant I'additionneur «A». En I‘absence de décalage, laissez le réglage de I'additionneur
sur zéro.

75.00 En mode de mesure, appuyez sur la touche P> . Appuyez sur la touche A ou 'V pour
- o sélectionner «Sonde». Sélectionnez le canal pour les modeles a 4 canaux.
Calibrer Capteur
canal A GPM t
Sélectionnez «Edit».

75-00 GPM
Calibrer Capteur
canal A Editer t

75.00 Appuyez sur [ENTER] pour afficher foutes les constantes de calibration de la sonde.
- e Modifiez le facteur K «M» ef I'additionneur «A». En I‘absence d’additionneur, laissez le
réglage sur 0.

1.0000 A=0.0000 t




75.00 Pour les données multipoints, reportez-vous au manuel dinstructions.
. GPM

K1=100.000 F1=0.0000
K2=100.000 F2=0.0000

75.00 Choisissez Oui pour enregistrer les nouvelles valeurs de calibration; cefte derniére est
- e alors confirmée a I'écran.

Sauver calibrage Oui
ENTER pour quitter t

37



Notes/Notizen/Notes/Note/Notas/MNpumeyanus/ ./ — _

38



=]
=]
W
-
(=]
[~
- 3
[l
w—d
| o
-
w
=

Quick Setup Guide
Trasmettitore M300 FLOW

Contenuto

1 Funzionamento 40
2 Struttura del menu 41
3 Definizioni dei Blocchi Terminali (TB) 42
4 Cablaggio per i sensori di flusso comuni 43
5 Configurazione rapida 46
6 _Inserire le costanti di faratura 48

39



1

40

Funzionamento

Ey

by

Inserimento dei dati, selezione delle opzioni di inserimento dei dafi
Usare il tasto A per aumentare un numero o il tasto W per ridurlo. Usare gli stessi tasti per
navigare in una selezione di valori od opzioni di un campo d’inserimento dati.

Nota: in alcune schermate & necessario configurare pit valori affraverso lo stesso campo di dati
(ad esempio: configurazione di pit punti di regolazione). Assicurarsi di usare il tasto P> o il tasfo
<« per ritornare al campo principale e il tasto A o ¥ per navigare fra tutte le opzioni di
configurazione prima di enirare nella schermata successiva.

Navigazione con % sullo schermo

Se si visualizza t nell'angolo inferiore destro dello schermo, si puo usare il tasto P> o il fasto
<« per navigare. Facendo clic su [ENTER] si navighera a ritroso nel menu (rifornando alla
schermata precedente). Questa opzione puo essere molto utile per retrocedere nell‘albero menu
senza dover passare alla modalita di misurazione e rientrare quindi nel menu.

Uscita dal menu

Nota: ¢ possibile uscire dal menu in qualsiasi momento premendo il tasto < e il fasfo P
confemporaneamente (escape). Il frasmettitore ritorna alla modalita Misurazione.

Dialogo «Salva modifiche»

Sono disponibili fre opzioni per il dialogo «Salva modifiche»:

— «Si ed Esci»: salva le modifiche e passa alla modalita Misurazione
—Sie t» salva le modifiche e torna indiefro di una schermata

— «No ed Esci»: non salva le modifiche e passa alla modalita Misurazione

L'opzione «Si e *» & molio ufile se si desidera confinuare la configurazione senza dover
rientrare nel menu.
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Struttura del menu

Misura
Modalita M300

Menu Cal Info
. Modello/
Messaggi SW Revisione
[ I I I ]
Quick Setup Configurare Sistema Visualizza PID Servizio

Misura Lingua Impostazione PID Diagnostica

Uscite analogiche UsB Correggi parametri Calibrare

Impostazione Passwords Modalita Servizio fecnico

Allarme Imposta/
Visore Canc. Blocco

Conservare Misure Reimposta
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Definizioni dei Blocchi Terminali (TB)

Le connessioni elefiriche sono confrassegnate con
—N, se sono neutre e con +L, se sono di linea, da 100 a 240 VCA o da 20 a 30V CC.

TB2 per % DIN 83 | |% DIN [1B2 per % DIN

1[AO1+ : 1] AO1+

2| a01/n02— | |Luc o 2| AO1-/A02—

3 A02+ o O 3] A02+

4| AO3+* e 4| AO3+*

5 | AO3-/A04—* _ 5 | AO3-/A04—*
6] AO4+* 6] AO4+* L3I —)
70D+ 7D+ @
8| DII-/DI2— mE |3 8/ DI-DR2—~ | |81 e[ s
9| DI2+* TB2 9| DI2+* B2 TB3 TB4
TB1A per % DIN| [TB1B per % DIN] * Solo doppio TB1 per % DIN

1]NO2 1] NOT canale 1]NOT 8 | NC5*

2 [ com2 2| com1 2 [ coM1 9| CoM6*
3[NC2 3| NCT 3[NCI 10 [ NOB*

4| NO6* 4] NCB* 4 NO2 11 NO3

5 | COM6* 5| COM5* 5 | COM2 12 [ COM3

6| NO4 6] NO3 6 | NC2 13 [ NO4

7 coma 7] com3 7 [ coms* 14 [ COM4

NO =normalmente aperto (il confatfo & aperto se non ¢ sfafo affivato).
NC =normalmente chiuso (il confatto & chiuso se non & stato attivato).

Connessioni del sensore — TB3/TB4*

N. pin __|Trasmettitore Funzione
B3 [TB4*
1 - inutilizzato
2 GND ferra
3 BJ* [DJ* +10V CC
4 BIN* [DIN* Ingresso impulso flusso
5 +5V +5V CC
6 GND ferra
7 AJ [cu* +10V CC
8 AIN [oLn* Ingresso impulso flusso
9 +5V +5VCC

AJ e AIN si riferiscono alle
connessioni per il canale A.

* Solo per modelli a quattro canali.




Cablaggio per i sensori di flusso comuni (utilizzando TB3/TB4)

Di seguifo viene mostrafo il cablaggio per la maggior parte dei sensori di flusso. Per gli alfri sensori,
consultare il manuale di istruzioni. Viene mostrato il cablaggio per il canale A. Fare riferimento alla sezione
3.1 pericanaliB, CeD.

Il kit 58091032 fornito con il modello M300 include 4 dei condensatori e resistori mostrati nei
diagrammi sottostanti, olfre ai connettori con blocco a rotazione da utilizzare per completare il cablaggio.

THORNTON 33142-33145,
33159-33162, 33273
B3
1
black 2 GND
; 3
\ shield 2
/ red 1% 5 +5V
M 6 GND
—7AJ
Badger { % BAN
9 +bV
(formerly Data Industrial 200 Series) 0.33uF * -
Flow Sensors M300 transmitter
Type: high

43



44

Cablaggio per i sensori di flusso comuni (utilizzando TB3/TB4)

THORNTON
33174-33177, 33171, 33172
B3
black 1
) 2 GND
shield 3
] red 4
5 +5V
clear 6 GND
[ 7AJ
Badger I gAg:‘/
(formerly Data Industrial 4000 Series) 0.33uF +
Flow Sensors M300 transmitter
Type: high
THORNTON
33336-333377 (Hoffer)
33441-33450 (Sponsler) 83
black 1
\ shield g GND
red 4
5 +bV
/ white or orange 6 GND
| 7AJ
|| 8AIN
Hoffer and Sponsler 0.33uF 9 +5V
Turbine sensors M300 transmitter
Type: high




THORNTON 33282, 33285,
33287, 33298-33305

shield

\ red

black

10K | 0.33uF

Signet 2607, 2536, 2540

5 +5V
6 GND

TAJ
—8AIN
9 +5V

Hall-Effect
Paddlewheel Sensor, Type: high

M300 transmitter

THORNTON 33189, 33193,
33195, 33196, 33229

black

\ shield

red

Signet 515 Sensor
Type: low

B 3
1
2 GND
3
4
5 +5V

6 GND
TAJ
8AIN

9 +5V
M300 fransmitter
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Configurazione rapida (PERCORSO: Menu/Quick Sefup)

La configurazione rapida permefte di configurare le funzioni piu comuni del frasmeftitore M300 Flow.
Le informazioni deftagliate su ciascuna funzione si frovano nelle singole sezioni del manuale.

Entrare in modalita Configurazione rapida

75.5
283.9

MENU
Quick Setup

GPM

L/min

Ey

Nella modalitar Misurazione premere < per richiamare la selezione Menu. Selezionare
«Quick Sefup» e premere il tasto [ENTER].

Nota:per uscire dalla modalita «Quick Setup» in ogni momento premere i tasti <« e P>
simultaneamente (Escape). Il frasmefttitore torna alla modalita Misura e rimangono
attivi i valori precedenti.

Selezione del tipo di sensore di flusso

75.5
283.9

Tipo sens. ingr. Hi

GPM

L/min

Selezione di misura

t

75.5
283.9

a GPM
Uscita analogica? Si

GPM

L/min

4

75.5

GPM

0.000 Galloni

46

Consultare la sezione 4 per informazioni sui fipi di sensori di flusso.

Selezionare il fipo di sensore di flusso desiderato corrispondente al fipo di sensore di
flusso collegato via cavo al trasmettitore. Le scelfe sono Alto, Basso e Tipo 2.

Selezionare la linea desiderata (a oppure ¢) per configurare i valori da visualizzare e
decidere se tale valore avra un’uscita analogica.

Convenzione:
1% linea dello schermo = >a
3° linea dello schermo = >c¢

Esempio:

— Selezionando a e GPM come unita, il valore della portata sara visualizzato sulla 1¢
linea.

— Selezionando ¢ e galloni (Gals) come unita, il valore del flusso fotale sard
visualizzato sulla 3° linea del display che ha la risoluzione piu alta.

— Selezionando Nessuno significa che la linea selezionata resfera vuofa.



Uscite analogiche

75.5

GPM

Aoutl min= 0.000 GPM
Aoutl max= 0.000 ceM 1

Punti di regolazione

75.5 ..
n Impostazioni Si
SP1 Type= High t
75-5 GPM
SP1 Alto = 0.000 t
75!5 GPM
SP1 Uso rele #1 +
75-5 GPM
Memorizza mod.? Si
Uscire con ENTER +

Selezionando «Uscita analogiche» si nella schermata precedente viene impostata
un’uscita analogica lineare 4-20 mA Aout1 per la misura a oppure Aout2 per la misura
¢ quando si preme [ENTER]. Selezionando No significa che non viene impostata
alcuna uscita analogica.

Aout min e Aout max sono i valori di misurazione massimo e minimo per i valori 4 e
20 mA di limite del segnale rispettivamente.

Dopo aver configurato l'uscita analogica, & possibile configurare un punto di
regolazione per quella misura. Selezionando No e premendo [ENTER] si conclude la
configurazione rapida e si esce dai menu senza configurare alcun punfo di regolazione.

Selezionando Si e premendo [ENTER] significa che si puo configurare un punto di
regolazione.

E possibile scegliere fra i seguenti tipi di punto di regolazione:

— Off (punto di regolazione disattivato)

— Alfo (occorre impostare un limite superiore)

— Basso (occorre impostare un limite inferiore)

— Esterno (occorre impostare un limife superiore e uno inferiore)
— Fra (occorre impostare un limite superiore e uno inferiore)

Dopo aver configurato il valore (o i valori) del punto di regolazione, e possibile
configurare un relé (nessuno, 1, 2, 3, 4) per quel punto di regolazione, compresi
ritardo e isteresi.

Selezionando Si e premendo [ENTER], il display, I'uscita analogica, il punto di
regolazione e le configurazioni del releé vengono memorizzate e i valori precedenti,
incluso I'uso del rele, vengono annullati.

Selezionando No e premendo [ENTER], non vengono apportate modifiche e il
frasmeftitore fornera alla modalita di funzionamento normale.
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Inserire le costanti di taratura (PERCORSO: Cal/Sensore/Modifica)

| faftori K sono forniti con la documentazione del sensore di flusso e devono essere identificati per le
diverse dimensioni del tubo del sensore specifico, convertiti nelle unita appropriate, se necessario e inseriti
per ogni canale. Se viene fornito un cerfificato di faratura con linearizzazione multipoint (per alcuni
sensori di flusso per furbolenza e a turbina), fare riferimento al manuale d‘istruzioni. Le unita di
molfiplicazione inserite nel M300 devono essere impulsi per gallone, anche se la misurazione per la
lettura sard effetfuate in alfre unita di misura. Se fornite, inserire le costanti del sommatore in unita di
GPM.

Se i fattori K sono forniti in unita di GPM/Hz, dividere 60 per il valore di K e inserire il risultato come
molfiplicafore «M». Ad esempio, un valore K di 2 GPM/Hz darebbe come risulfato un molfiplicatore pari
a60/2 = 30.

Se viene fornito uno scostamento in Hz, occorre moltiplicarlo per il fattore originale K (in GPM/Hz) e
inserire il risultato come sommatore «A». Se non viene fornito uno scostamento, lasciare I'impostazione
del sommatore regolata su zero.

Calibrazione sensore
Canale A GPM

75.00 Nella modalita Misurazione, premere il tasto B>, Premere il tasto A oppure 'V per
" cem selezionare «Sensore». Per i 4 modelli di canale, selezionare il canale.

calibrazione sensore
Canale A modifica t

75.00 Selezionare «Modifica».

GPM

M= 1.0000 A=0.0000 t

75.00 Premere Enfer per visualizzare tufte le costanti di taratura del sensore. Modificare il
- oEm faftore K «M» e il sommatore «A». Se non viene fornito alcun sommatore, lasciare il
valore regolato su 0.




75.00 ...

K1=100.000 F1=0.0000
K2=100.000 F2=0.0000

75!00 GPM

Memorizza calibr.? Si
Uscire con ENTER

Per i dafi multipoint, consulfare il manuale d'istruzioni.

Selezionare Si per salvare i nuovi valori di taratura. La taratura conclusa con successo

& confermata sullo schermo.

49



Notes/Notizen/Notes/Note/Notas/MNpumeyanus/ ./ — _

50



=]
=]
W
-
(=]
[~
- 3
[l
w—d
| o
-
w
=

Guia de Ajuste Rapido
Transmisor M300 FLOW

indice

1 Funcionamiento 52
2 Estructura de menus 53
3 Definiciones del blogue de ferminales (TB) 54
4 Cableado para sensores de flujo comunes b5
5 Configuracion rapida 58
6 Infroduccion de las consfantfes de calibracién 60

51



1

o

52

Funcionamiento

Ey

by

Introduccion de valores de datos, seleccion de opciones de entrada de datos
Utilice la tecla A para aumentar o la tecla W para disminuir un digito. Utilice las mismas teclas
para navegar dentro de una seleccion de valores u opciones de un campo de enfrada de dafos.

Nota: algunas pantallas requieren la configuracion de diferentes valores a través del mismo
campo de datos (ej.: la configuracion de diferentes puntos de referencia). Asegurese de utilizar
las teclas P> o <« para regresar al campo principal y las feclas A o W para cambiar entre fodas
las opciones de configuracion antes de entrar en la siguiente pantalla.

Navegacion con 1 en la pantalla

Si aparece la flecha 4 en la esquina inferior derecha de la pantalla, puede utilizar las teclas
P o <« para navegar hacia ella. Si hace clic en [ENTER], podrd navegar hacia afrds por
el menu (ir afrds una pantalla). Esfo puede resultar muy Ufil para desplazarse hacia afrds por
el arbol de menus sin tener que salir al modo de medicion y volver a entrar en el menu.

Salida del menu

Nota: puede salir del ment en cualquier momento pulsando las teclas < y B> simultdneamente
(Esc). El tfransmisor vuelve al modo de medicién.

Cuadro de didlogo «Save changes» (guardar los cambios)

Hay fres opciones posibles para el cuadro de dialogo «Guardar los cambios»:
— «Yes & Exit» (siy salir): guarda los cambios y sale al modo de medicion.
—«Yes & t» (siy 1): guarda los cambios y va hacia afrds una pantalla.
— «No & Exit» (no y salir): no guarda los cambios y sale al modo de medicion.

La opcién «Siy +» es muy Util si desea seguir configurando sin tener que volver a entrar
en el mend.



2  Estructura de menis
Medicion
Mode M300
I
[ | ]
Menu CAL INFO
: Model/
Mensajes Rev del Software
[ I I I ]
Ajuste Rapido Ajustar Sistema Ajuste PID Servicio
Medicion Idioma Ajuste PID Diagnosticos
Salidas de Corriente UsB Ajuste Parametros Calibrar
Set Points Claves Modo Servicio Tecnico
Alarma Aj/Borrar Trabas
Pantalla Reset
Hold Salidas
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Definiciones del bloque de terminales (TB)

Las conexiones de alimentacion tienen las efiquetas:
—N para el cable neutro y +L para el cable de linea, para 100-240 V CA 0 20-30 V CC.

Conexiones del sensor TB3/TB4*

TB2 para % DIN 83 | |%DIN [1B2 para % DIN

1[AOT+ : 1] AOT+

2 A01/A02— | |Li o 2| AOT-/A02-

3 A02+ o O 3] A02+

4| AO3+* e 4| AO3+*

5 | AO3—/AO4—* _ 5 | AO3—/AO4—*
6| AO4+* 6| AO4+* L — )

7 DI+ 7 DI+ @
8| DI1—/DI2—* TBIB 8| DI/D2—*| |[__e 7 @
9] DI2+* 9] DI2+* 782 183 184
TB1A para % DIN| [TB1B para % DIN] *50/9 canc! TB1 para % DIN

1]NO2 1] NO1 1[NO1 8 | NC5*

2 [ com2 2| CoMI 2 [ CoMT 9 | COM6*

3| NC2 3| NCI 3 [NCI 10 | NOB*

4 | NO6* 4] NC5* 4 NO2 11[NO3

5 | COM6* 5] COM5* 5 | COM2 12 com3

6 | NO4 6] NO3 6 [ NC2 13 NO4

7 | com4 7] com3 7 [ coms* 14| coM4

N.° de clavija | Transmisor Funcién
TB3 [TB4*
1 - No ufilizado
2 GND A tierra
3 BJ* [DJ*[+10VCC
4 BIN* [DIN* _[Entrada de impulsos de flujo
5 +5V +5V CC
6 GND A tierra
7 AJ [cox [+10vCC
8 AIN [CLN*  [Entrada de impulsos de flujo
9 +5V +5VCC

NO=normalmente abierfo (contacto abierto si no se acciona). NC=normalmente cerrado (contacfo cerrado si no se acciona).

AJ'y AIN hacen referencia a
conexiones para el canal A.

* Solo para los modelos de
cuafro canales.




Cableado para sensores de flujo comunes (utilizando TB3/TB4)

En la siguiente imagen, se muestra el cableado para la mayoria de los sensores de flujo. Para los demas
sensores, consulte el manual de instrucciones. Se muestra el cableado para el canal A. Consulte el
apartado 3.1 para obtener informacion sobre los canales B, Cy D.

El kit 58091032 proporcionado con el M300 incluye 4 capacitadores y 4 resisfencias semejantes a
los de los diagramas que aparecen a continuacion, ademds de las fuercas para cables necesarias para
completar el cableado.

THORNTON 33142-33145,
33159-33162, 33273
B3
1
black 2 GND
; 3
\ shield 2
/ red 1% 5 +5V
M 6 GND
—7AJ
Badger { % BAN
9 +bV
(formerly Data Industrial 200 Series) 0.33uF * -
Flow Sensors M300 transmitter
Type: high
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Cableado para sensores de flujo comunes (utilizando TB3/TB4)

THORNTON
33174-33177, 33171, 33172
B3
black 1
) 2 GND
shield 3
] red 4
5 +5V
clear 6 GND
[ 7AJ
Badger I gAg:‘/
(formerly Data Industrial 4000 Series) 0.33uF +
Flow Sensors M300 transmitter
Type: high
THORNTON
33336-333377 (Hoffer)
33441-33450 (Sponsler) 83
black 1
\ shield g GND
red 4
5 +bV
/ white or orange 6 GND
| 7AJ
|| 8AIN
Hoffer and Sponsler 0.33uF 9 +5V
Turbine sensors M300 transmitter
Type: high




THORNTON 33282, 33285,
33287, 33298-33305

shield

\ red

black

10K | 0.33uF

Signet 2607, 2536, 2540

5 +5V
6 GND

TAJ
—8AIN
9 +5V

Hall-Effect
Paddlewheel Sensor, Type: high

M300 transmitter

THORNTON 33189, 33193,
33195, 33196, 33229

black

\ shield

red

Signet 515 Sensor
Type: low

B 3
1
2 GND
3
4
5 +5V

6 GND
TAJ
8AIN

9 +5V
M300 fransmitter
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Configuracion rdpida (RUTA: Menu/Ajuste Rapido)

«Quick Setup» (Ajuste Rapido) permite la configuracion limitada de las funciones mds comunes del
fransmisor de flujo M300. Podrda encontrar informacion detallada sobre cada funcién en los apartados
correspondientes del manual.

Entrar en el modo «Qu

ick Setup» (configuracion rdpida)

75.5
283.9

MENU
Ajuste Rapido

GPM

L/min

En el modo de medicion, pulse la tecla < para que aparezca la seleccion Mend.
Seleccione «Quick Sefup» (Ajuste Rapido) y pulse la tecla [ENTER].

Ey

Nota: para salir del modo «Quick Setup» (Ajuste Rapido) en cualquier momento, pulse
las teclas <y P> simultaneamente (Esc). El fransmisor regresa al modo de medicion
y se vuelven a activar los valores antiguos.

Seleccion del tipo de sensor de flujo

75.5
283.9

SensorTipo Alta

GPM

L/min

-

Consulte el apartado 4 para obtener informacion sobre el tipo de sensor de flujo.

Seleccione el fipo de sensor de flujo deseado que se corresponda con el fipo de sensor
de flujo conectado al fransmisor. Las opciones son «High» (alto), «Low» (bajo) y
«Type 2» (fipo 2).

Seleccion de la medid

75.5
283.9

a GPM
salida Analogica? Si

GPM
L/min

4

Seleccione la linea deseada («a» o0 «c») para configurar los valores que se mostrardn
e indique si este valor fiene una salida analdgica.

Convencion:
1°linea de la pantalla = >a
3°linea de la pantalla = >c¢

75.5

GPM

0.000 Gals

Ejemplo:

- Si selecciona «a» y «GPM» como unidades, el valor del caudal aparecerd en la
19 linea.

— Si selecciona «c» y «Gals» como unidades, el valor del flujo fotal aparecerd en la
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3°linea de la panfalla, con mds digifos de resolucion.
— Si selecciona «None» (ninguno), la linea seleccionada estard en blanco.



Salidas analégicas

75.5

GPM

SalAl min= 0.000 GPM
salal max= 0.000 M 1

Puntos de referencia

75-5 GPM
n Set Point Si
SP1 Type= High +
75-5 GPM
SPm Alto = 0.000 t
75.5 ..
SPm use rele # 1 t
75.5 ..
Grabar cambios? Si
ENTER para salir t

Si selecciona «Analog Output? Yes» (;Salida analégica? Si) en la pantalla anterior, se
configurard la salida analégica lineal de 4-20 mA «Aout» para la medicion «a» o
«Aout2» para la medicion «c» al pulsar [ENTER]. Si selecciona «No», no se configurard
ninguna salida analogica.

«Aout min» y «Aout max» son los valores de medicion minimo y maximo para los
limifes de sefial de 4 y 20 mA, respectivamente.

Después de configurar la salida analégica, puede configurar un punto de referencia
para esa medicion. Si selecciona «No» y pulsa [ENTER], la configuracion rapida
finaliza y sale de los menus sin configurar ningdin punto de referencia.

Si selecciona «Yes» (si) y pulsa [ENTER], podrd configurar un punto de referencia.

Pueden seleccionarse los siguientes tipos de puntos de referencia:
— «Off» (desactivado): el punfo de referencia estd desactivado.

— «High» (alto): debe configurarse un valor alto.

— «Low» (bajo): debe configurarse un valor bajo.

— «Outside» (fuera de): deben configurarse los valores alto y bajo.
— «Between» (entre): deben configurarse los valores alto y bajo.

Después de establecer el valor o los valores del punfo de referencia, se puede
configurar un relé (ninguno o vacio, 1, 2, 3, 4) para ese punto de referencia, incluido
el retardo y la histéresis.

Si pulsa «Yes» (si) e [ENTER], se almacenard la configuracion de la pantalla, la salida
analdgica, el punto de referencia y el relé y se cancelardn los valores previos, incluido
el uso del relé.

Si se pulsa «No» e [ENTER], no se realizard ningin cambio y el fransmisor
regresard al modo de funcionamiento normal.
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Introduccion de las constantes de calibracion (RUTA: Cal/Sensor/Cambiar)

Los factores «K» se facilifan con la documentacion del sensor de flujo. Deberdn identificarse para el
tamafio especifico de la tuberia del sensor, convertidos a las unidades apropiadas, si es necesario, e
infroducirse para cada canal. Si se proporciona un certificado de calibracion con linearizacion multipunto
(como en algunos sensores de vortices y turbinas), consulte el manual de instrucciones. Las unidades
de multiplicador introducidas en el M300 serdn impulsos por galén, incluso si la lectura aparece en
ofras unidades. Introduzca las constantes de sumador (si se proporcionan) en unidades de GPM.

Si los factores «K» se facilitan en unidades de GPM/Hz, divida 60 entre el valor «K» e introduzca el
resultado como mulfiplicador «M». Por ejemplo, un valor «K» de 2 GPM/Hz tendria como resultado el
mulfiplicador 60/2 = 30.

Si se proporciona una desviacion en Hz, multiplique el factor «K» original (en GPM/Hz) e infroduzca el
resultado como sumador «A». Si no se proporciona una desviacion, deje en cero el sumador.

calibrar Semsor
Canal A GPM +

75.00 En el modo de medicion, pulse la tecla P>. Pulse la fecla A o ¥ para seleccionar el
- o sensor. Si se frata de un modelo de cuatro canales, seleccione el canal.

calibrar Sensor
Canal A Cambiar t

75.00 Seleccione «Edit» (cambiar).

M=

1.0000 A=0.0000 t

75.00 Pulse [ENTER] para mostrar todas las constantes de calibracion del sensor. Cambie
- cEm el multiplicador «M» y el sumador «A» del factor «K». Si no se proporciona un sumador,
déjelo en cero.
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75.00 En el caso de datos multipunto, consulte el manual de instrucciones.
. GPM

K1=100.000 F1=0.0000
K2=100.000 F2=0.0000

75.00 Seleccione «Yes» (si) para guardar los valores de la nueva calibracion, y en la
- e panfalla se confirmard el éxito de la misma.

Grabar Calibracion Si
ENTER para salir t
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Operacdo

Ey

y

Entrada de valores de dados, selecdo de opcdes de entrada de dados
Use atecla A para aumentar ou a tecla ¥ para diminuir um digito. Use as mesmas teclas para
navegar em uma sele¢do de valores ou nas opgdes de um campo de entrada de dados.

Nota: Algumas telas precisam da configuraco de varios valores no mesmo campo de dados
(ex: a configuragdo de vdrios pontos de definicdo). Tenha certeza de usar a tecla P ou a tecla
<« para retornar ao campo primdrio e a tecla A or W para alternar entre todas as opgdes de
configurac@o anfes de avancar para a proxima tela.

Navegacéio com 4 na tela

Se um 1t for exibido no canfo inferior direito da tela, vocé pode usar a fecla
P ou <« para navegar até ele. Se clicar em [ENTER] ird navegar para trds pelo menu (voltar
uma tela). Essa pode ser uma opgdo muito Util para voltar pela arvore do menu sem precisar
sair para 0 modo de medic@o e enfrar novamente no menu.

Sair do menu

Nota: Saia do modo a qualquer momento pressionando as teclas < e B> simultaneamente
(escape). O fransmissor reforna ao modo Medic@o.

Caixa de didlogo «Salvar alteracdes»

Trés opg¢des sdo possiveis na caixa de didlogo «Salvar alteracoes»:

— «Sim e Sair»: Salvar as alteragdes e sair para 0 modo de medi¢do
—«Sime t»:  Salvar as alteragdes e voltar uma fela

— «N@o e Sair»: NGo salvar as alferagdes e sair para 0 modo de medicdo

A opgdo «Sim e4» é muito til para continuar a configuragdo sem precisar entrar novamente no
menu.



2

Estrutura de menus

Medicdo
Modo M300
I
[ I ]
Menu Cal Info
Revisdo
Mensagens Modelo/Software
[ I I I ]
Configuragdes . . i
Répidas Configurar Sistema PID Setup Servico
MedigGo Idioma PID Setup Diagnosticos
Saidas analégicas UsB Ajuste Parametros Calibrar
Set Points Caodigos Modo Servigo Técnico
Alarme Ajustar/
Display Limpar Travas
Saidas em Hold Reset
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3  Definigoes do Bloco de terminais (TB)

As conexdes de forga sdo rotuladas —N para Neutro e +L para Linha, para 100 a 240 V CA ou 20-30 V CC.

1, 1
% DIN TB2 para % DIN %DIN TB2 para % DIN
1] AOT+ 1] AOT+
2] AO1-/A02— i o 2] AO1-/A02—
3 A02+ o O 3 A02+
4] AO3+* e 4] AO3+*
5 | AO3-/A04— 5 | AO3-/A04—
6] A04+* 6| AO4+* 13—
7| DI+ 7| DI+ m
8 DI1—/DI2—* 818 8| DIT-/DI2—* 1 o[ afi 9
9| DI2+* TB2 9| DI2+* TB2 TB3 TB4
TB1A para % DIN| [TB1B para % DIN] “Somente TB1 para % DIN
1]NO2 1] NO1 ggfugo's 1] NOI 8 [ NC5*
2 | COM2 2| COM1 2 | COM1 9 | COM6*
3 | NC2 3[ NC1 3 |NC1 10 [ NOB*
4 | NO6* 4| NC5* 4 | NO2 11 | NO3
5 | COM6* 5| COM5* 5 | COM2 12 | COM3
6 | NO4 6| NO3 6 | NC2 13 | NO4
7 | COM4 7| COM3 7 | COM5* 14 | COM4
NO =normalmente aberto (confafo aberto se ndo ativado).
NC =normalmente fechado (confafo fechado se ndo ativado).
3.1 Conexdes do sensor — TB3/TB4*
Pinne | Transmissor Funcéio AJ e AIN referem-se as conexdes do canal A.
B3 [TB4*
1 - NGo usado
2 GND Aterramento * Somenfe modelos de quatro canais.
3 BJ*  [DJ* +10VCC
4 BIN* | DIN* Entrada de pulso de fluxo
5 +5V +5 VCC
6 GND Aterramento
7 AJ [CcJ* +10VCC
8 AIN [ cLn* Entrada de pulso de fluxo
9 +5V +5 VCC
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Fiacdo elétrica de sensores de fluxo comuns (usando TB3/TB4)

Afiagdo elétrica da maioria dos sensores de fluxo € mostrada a seguir. Para os demais sensores, consulte
0 manual de instruces. E mostrada a fiag@o do canal A. Consulte a se¢@o 3.1 para saber sobre 0s
canais B, Ce D

0O kit 58091 032 fornecido com o M300 inclui 4 de cada um dos capacitores e resistores mostrados
nos diagramas a seguir, mais conectores de fios para usar no acabamento da fiagGo.

THORNTON 33142-33145,
33159-33162, 33273
B3
1
black 2 GND
; 3
\ shield 2
/ red 1% 5 +5V
M 6 GND
—7AJ
Badger { % BAN
9 +bV
(formerly Data Industrial 200 Series) 0.33uF * -
Flow Sensors M300 transmitter
Type: high
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Fiac@o elétrica de sensores de fluxo comuns (usando TB3/TB4)

THORNTON
33174-33177, 33171, 33172
B3
black 1
) 2 GND
shield 3
] red 4
5 +5V
clear 6 GND
[ 7AJ
Badger I gAg:‘/
(formerly Data Industrial 4000 Series) 0.33uF +
Flow Sensors M300 transmitter
Type: high
THORNTON
33336-333377 (Hoffer)
33441-33450 (Sponsler) 83
black 1
\ shield g GND
red 4
5 +bV
/ white or orange 6 GND
| 7AJ
|| 8AIN
Hoffer and Sponsler 0.33uF 9 +5V
Turbine sensors M300 transmitter
Type: high




THORNTON 33282, 33285,
33287, 33298-33305

shield

\ red

black

10K | 0.33uF

Signet 2607, 2536, 2540

5 +5V
6 GND

TAJ
—8AIN
9 +5V

Hall-Effect
Paddlewheel Sensor, Type: high

M300 transmitter

THORNTON 33189, 33193,
33195, 33196, 33229

black

\ shield

red

Signet 515 Sensor
Type: low

B 3
1
2 GND
3
4
5 +5V

6 GND
TAJ
8AIN

9 +5V
M300 fransmitter
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5  Configuracdo rdpida (CAMINHO: Menu/Configuragdes Rapidas)

A Configuragdo rapida permife a configuracdo limitada da maioria das fungdes comuns do fransmissor
de fluxo. Informacgdes detalhadas de cada fung@o podem ser enconiradas nas se¢des individuais do

manual.

Entre no modo Configuragéo rdpida

75.5
283.9

MENU
Configuragées Rapidas

GPM

L/min

Enguanto no modo Medigdo, pressione < para chamar a selegdo de menus. Selecione
«Configuragdes Rapidas» e pressione a fecla [ENTER].

Nota: Para sair do modo «Configuragdes Rapidas» a qualquer momento, pressione
as teclas <« e P> simultaneamente (Escape). O fransmissor retorna ao modo Medigdo
€ 0s valores antigos permanecem afivos.

Selecdo do tipo de sensor de fluxo

75.5
283.9

Tipo Sensor entr alto 1

GPM

L/min

Seleco da medictio

75.5
283.9

a GPM
saidas Analégicas? Sim 1

GPM

L/min

75.5

GPM

0.000 Galdes

70

Consulte a se¢do 4 para obter informacdes sobre o fipo de sensor de fluxo.

Selecione o fipo de sensor de fluxo desejado que corresponde ao fipo de sensor de
fluxo conectado ao transmissor. As opcdes sdo Alto, Baixo e Tipo 2.

Selecione a linha desejada (a ou ¢) para configurar os valores a serem exibidos e se
esse valor ferd uma Saida analdgica.

Convencio:
1% linha da tela =>a
3°linha da tela =>cC

Exemplo:

— Ao selecionar a e GPM como unidades, o valor da faxa de fluxo serd exibido na
19 linha.

— Ao selecionar ¢ e Gals como unidades, o valor de fluxo total serd exibido na 3% linha
da tela que tem mais digitos de resolugdo.

— Selecionar Nenhum significa que a fela estard em branco para a linha selecionada.



Saidas analdgicas

75.5

GPM

SaiAl min= 0.000 GPM
saiAl max= 0.000 M 1

Pontos de definigdo

75.5

GPM

n Set Point Sim
SP1 Tipo = Alto t

75.5

SP1 Alto = 0.000 +

75.5

GPM

SP1 Use Relé #1 t

75.5

GPM

salvar Mudangas Sim
Aperte ENTER para sair |

Ao selecionar «Saidas analégicas Sim» na tela anterior, a saida analégica linear de
4-20 mA Aout1 serd configurada para medic@o a ou a Aout 2 para medicdo ¢ quando
[ENTER] for pressionado. Selecionar Ndo significa que ndo é configurada uma saida
analdgica.

Aout min e Aout max s@o os valores de medicdo minimo e maximo para os limites de
sinal de 4 e 20 mA respectivamente.

Ap6s configurar a Saida analdgica, pode ser configurado um Ponfo de defini¢do para
essa medicdo. Se for selecionado N@o e [ENTER] for pressionado, a Configurac@o
rdpida é realizada e os menus sdo deixados sem a configuragdo de um Ponfo de
defini¢do.

Selecionar Sim e pressionar [ENTER] significa que um Ponto de defini¢cdo pode ser
configurado.

Os seguintes tipos de Ponto de defini¢Go podem ser selecionados:
— Desativado (o Ponto de defini¢do esfd Desativado)

— Alto (valor alto deve ser definido)

— Baixo (valor baixo deve ser definido)

— Externo (valores Alto e Baixo devem ser definidos)

— Entre (valores Alfo e Baixo devem ser definidos)

Ap6s configurar os valores de Ponto de definicdo, um relé (nenhum (em branco),
1, 2, 3, 4) pode ser con-figurado para esse Ponfo de defini¢do, incluindo afraso e
histerese.

Se Sim e [ENTER] for pressionado, as configuracdes da fela, da saida analdgica, do
ponto de definigdo e do relé sdo armazenados e os valores anteriores, incluindo o uso
do relé, so cancelados.

Se Ndo e [ENTER] forem pressionados, nenhuma alferagGo é feita e o transmissor
retornard ao modo operacional normal.
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Inserindo as constantes de calibragem (CAMINHO: Cal/Sensor/Editar)

Os fatores K S@o fornecidos com a documentac@o do sensor de fluxo e precisam ser idenfificados para
o tamanho do tubo do sensor especifico, convertidos para as unidades apropriadas se necessdrio e
inseridos para cada canal. Se um certificado de calibragem com linearizagGo mulfipontos for fornecido
(alguns sensores de vortice e de turbina) consulte o manual de instrugdes. As unidades do Multiplicador
inseridas no M300 devem ser pulsos por galdo, mesmo se a leitura for em outras unidades. Insira as
constantes do Somador (se fornecidas) em unidades de GPM.

Se os fafores K forem fornecidos em unidades de GPM/Hz, divida 60 pelo valor K e insira o resultado
como o Multiplicador, «M». Por exemplo, um valor K de 2 GPM/Hz resultaria em um Multiplicador
de 60/2 = 30.

Se for fornecida uma compensacdo em Hz, multiplique-a pelo fator K original (em GPM/Hz) e insira o
resultado como o Somador, «A». Se ndo for fornecida uma compensagdo, deixe o Somador definido
para zero.

Calibrar Sensor
Canal A GPM t

75.00 No modo MedigGo, pressione a tecla B>, Pressione a tecla A ou 'V para selecionar
- coEm «Sensor». Para modelos de quatro canais, selecione o canal.

calibrar Semsor
Canal A Editar +

75.00 Selecione «Editar».

M=

1.0000 a=0.0000 %

75.00 Pressione ENTER para exibir fodas as constantes de calibragem do sensor. Altere o
- o fator K «M» e Somador «A». Se nenhum somador for fornecido, deixe como 0.
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Para saber os dados multiponfos, consulte 0 manual de instrucoes.
75.00 . P ¢

K1=100.000 F1=0.0000
K2=100.000 F2=0.0000

75.00 Selecione Sim para salvar os novos valores de calibragem e a Calibragem bem-
- o sucedida é confirmada na tela.

Salvar calibragdo Sim
Aperte ENTER para Sair 1
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Mopsagok paboThbl

Ey

BBoa 3HauyeHwMii n BbIGOp BapMaHTOB YCTAHOBKU NapaMeTpoB

[ns yBenuyeHns uucpbl B NO3ULMU PEAAKTUPOBAHUS UCMONb3YITE knasuwy A, a
Ans ymeHblueHus — knasuwy V. 3TV e KnaBuwKM Mcronb3yloTcs Ans Boibopa
BapUaHTOB YCTAHOBKW NapameTpoB.

MpumeyaHue. Ha HeKOTOpbIX CTpaHWLAX MEHIO B OAHOM W TOM e Mosfie BBOAA
HeobXOAMMO YCTaHOBUTbL 3HaYeHUs! HEeCKONbKMX NapaMeTpoB (Hanpumep, npu
KOH(UIypUPOBaHUM HECKOSbKMX TOYEK YCTaHOBKM). B Takux cnydasx nocne
YCTaHOBKM 3HAYEHWsi mapameTpa CrefyeT BepHyTbCsl B OCHOBHOE More BBOAA C
nomouwbto knasuwm P unu € u BeIbpaTh crnegylowmii napamMeTp C MOMOLLbO
knasuium A unu ¥, npexge Yem nepeiit Ha CriedyoLLyro SKpaHHyo CTpaHuLy.

HaBuraums co sHaukom * Ha akpaHe

Ecnu cnpaBa B HXKHel YacTy akpaHa oTobpaxaeTcs 3Hadok 1, ero MoxHo BbIGpaTh
¢ nomoubio knasuwy P unn Q. Mocne aTtoro, Haxae knasuwy [ENTER], MOXHO
BEpHYTLCS Ha MPeablayLLMii YPOBEHb MEHIO (Ha MPeablayLLyIo SKpaHHYo CTPaHMLLy).
3Ty dyHKLMIO yAOBHO MCMONb30BaTh AN NepeMeLLeHUs BBEPX M0 AePEBY MEHIO, T.K.
OHa No3BoNAeT cAenaTh 310 6e3 BO3BPAaTa B PEXIM M3MEPEHISA 1 MOBTOPHOIO BLI30BA
MEHIO.

Bbixoa ns MeHio

MpumevaHue. [insa Bbixoda U3 MeHto B Nto6oe BpeMsi Hy>KHO OAHOBPEMEHHO HaxaTb
knasvwm 4 v P> TpaHCMUTTEP BEPHETCS B PEXKIUM UBMEPEHNS.

Avanorosoe okHO Save changes (CoxpaHeHue U3MeHeHui)
[nanoroBoe okHO Save changes no3sonsieT BbIbpaTe OAWH U3 TpeX BapuaHToB
COXpaHeHust:
- Yes & Exit ([la c BbIxogom):
CoxpaHsieT U3MEHEHUS U NEPEXOANT B PEXUM U3MEPEHUSI.
—Yes & t ([a c Bo3BpaTOM Ha NpeablayLLnii ypoBEHb):
CoxpaHsieT M3MeHeHUs 1 BO3BpaLLaeTCs Ha npeablayLLuii ypoBeHb MEHI0.
— No & Exit (HeT c Bbixogom):
He coxpaHsieT u3aMeHeHuns 1 NepexoauT B PeXUM N3MepPEeHUs.

BapuaHT Yes & t nossonsieT npoaomkuTh pefakTMposaHme napameTpos 6e3
HeobX0AMMOCTY MOBTOPHOTO BbI30BA MEHHO.



2

CTpyKkTypa MeHIo
MamepeHne
Pexum M300
|
[ I ]
MeHto CAL NH®O
Mposepka
CoobLeHust mopenn/Mo
[ I I I ]
Hauano pa6otbi | | KoHdurypaums CucTema I'IHE%Z?%?T. O6cnyxmBaHue
VamepeHune 3apatb A3blk HacTpoliika [unarHoctuka
AHanoroBble USB M O-perynar. KanuGposka
BbIXOAb! Maponu MapameTpsbl TexH.
3agatb ToukM Yert./ perynupoBku O6cnyxumBaHue
Curnan/Cépoc cbpoc Pexum
Owucnnen 610KMPOBKU
3anomHuTb Cbpoc
BbIXOAb!

71



3

%DIN

3.1

78

HasHauyeHne KOHTAKTOB KreMMHbIX konogok (TB)

TMopKNoYeHs Lenu NUTaHus MapkupytoTes cneaytowm obpasom: —N - HeliTpanbHbIiA NPOBOA,
+L - dhasHbIvi npoBoga, nepemeHHoe HanpskeHne 100 - 240 B unu noctosiHHoe Hanpskerue 20-30 B.

Homep knemmbl | TpaHcMutTep| PyHKLMA
B3 [TB4*
- He ucnone3yercs
GND 3asemneHune

1

2

3 BJ* [DJ* [+10B noct. Toka

4 BIN* [DIN* MMNynbCHbIA BXOA, NOTOKA
5 +5B + 5 B noct. Toka

6 GND 3asemneHune

7 AJ__[CJ* [+10Bnocr.Toka

8 AN [CLN* |MMnynbCHbIf BXOA NOTOKA
9 +5B + 5 B noct. Toka

TB2 ans TB4  TB: %DIN TB2 ans
Bepcumn % DIN H Bepcum % DIN

1] AO1+ : 1] AO1+

2| AO1-/A02— 2| AOT-/A02—

3| A02+ L)1 3| A02+

4| AO3+* 9 4| AO3+*
5| AO3-/A04—* |TBIA o 5| AO3-/A04—*| |TB1[1 14

6] AO4+* 6] AO4+* He
7] Dn+ B (5 7] Dh+ T o1 oo
8 | DIN1-/DI2—* S 7 TB2 8| DI1-/DI2—* TB2 TB3 TB4
9| DI2+* 9| DI2+*

TB1 gns TB1 B gns Ig?;g&; TB1 gns Bepcum % DIN
Bepcum ¥ DIN| [Bepcum % DIN| uxycrpoiicrs 1 [NO1 8 | NC5*

1| NO2 1] NO1 2 | COM1 9 | COM6*

2 | COM2 2| COM1 3 |NC1 10 [ NOG*

3 | NC2 3| NC1 4 | NO2 11 [ NO3

4 | NO6* 4| NC5* 5 | COM2 12 | COM3

5 | COM6* 5| COM5* 6 | NC2 13 | NO4

6 | NO4 6| NO3 7 | COMb5* 14 | COM4

7 | com4 7] com3

NO =3amblKatoLLmii KOHTAKT (HOpManbHO OTKpbIThINA). NC = pa3mblKatoLLyii KOHTAKT (HOPManbHO 3aMKHYThIN).
MopknioyeHus gaTumka pacxona — TB3/TB4*

AJ 1 AIN ccbinatoTcst
Ha NOAKMIoYeHNs Ans
kaHana A.

* Tonbko Ans Mofenu ¢
YeTbIpbMsi KaHanamu.




Mpumep cxembl NoaknNIYeHUs oOLWKUX JaTYNKOB pacxoda
(c ucnonbsosaHuem TB3/TB4)

Hwxe npuBegeHa cxema noAkmniodeHust Ans GonblUMHCTBA AaTyvkoB pacxopa. [Ons
NoAKIYEHNA APYrMX AATYMKOB O3HAKOMbTECh C MHCTPYKUMEl no akcnnyatauuu. Cxema
noakmnoYeHns npuseaeHa ans kadana A. ina kasanos B, C u D cwm. pasgen 3.1.

Komnnekt 58 091 032, noctaBnsembin BMmecte ¢ M300, coaepXuT KOHAEHcaTopbl U
pPe3ncTopbl, YNOMSIHYTbIE HAa CXeMax HXe, No 4 LITYKU TOro U APYroro, a Takke KOHHEKTOPbI
Ansi NOAKIIOYEHNS MPOBOOB.

THORNTON 33142-33145,
33159-33162, 33273
B3
1
black 2 GND
. 3
\ shield 4
/ red 1K 5 +5V
VWie 6 GND
—7AJ
! 8AIN
Badger ] r 9 +5V
(formerly Data Industrial 200 Series) 0.33u -
Flow Sensors M300 fransmitter
Type: high
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Mpumep cxembl NoaknNIYeHUs oOLWKUX JaTYNKOB pacxoda
(c ucnonbsosaHuem TB3/TB4)

THORNTON
33174-33177, 33171, 33172
B3
black 1
) 2 GND
shield 3
J red 4
5 +5V
clear 6 GND
[ 7AJ
Badger I gAg:‘/
(formerly Data Industrial 4000 Series) 0.33uF +
Flow Sensors M300 transmitter
Type: high
THORNTON
33336-333377 (Hoffer)
33441-33450 (Sponsler) 83
black 1
\ shield g GND
red 4
5 +bV
/ white or orange 6 GND
| 7AJ
|| 8AIN
Hoffer and Sponsler 0.33uF 9 +5V
Turbine sensors M300 transmitter
Type: high




THORNTON 33282, 33285,
33287, 33298-33305

shield

\ red

black

10K | 0.33uF

Signet 2607, 2536, 2540

5 +5V
6 GND

TAJ
—8AIN
9 +5V

Hall-Effect
Paddlewheel Sensor, Type: high

M300 transmitter

THORNTON 33189, 33193,
33195, 33196, 33229

black

\ shield

red

Signet 515 Sensor
Type: low

B 3
1
2 GND
3
4
5 +5V

6 GND
TAJ
8AIN

9 +5V
M300 fransmitter
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5 BbICTpaH HaCTpOVIKa (nyTb: MeHto/Havano pabotbl)

DyHKUMSA ObICTPOI HACTPOMKM MO3BONSET UCMOMIb30BaTb OTOBblIE KOH(Urypauuu ans
Hanbornee 4acTo MUCNonb3yemMbiX (YHKLMIA TpaHCMUTTEpPa U3MEPEHNUS CKOPOCTU MOToKa
M300. MoapobHas nHopmaums o Kaxaon u3 aTux yHKUUIA npuBedeHa B OTAEMbHbIX
pasfenax pykoBoAcTBa.

Bxoa B pexum 6bicTpoii HacTpoku

75.5
283.9

Matio

GPM

Limin

Havano paGotsl

B pexume navepenns Haxmute knasuwy <d, 4ToGbl BbI3BaTL Ha dKpaH
MeHto. Beibepute Havano pabotel n HaxmuTe knasuwy [ENTER].

MpumevaHwme. [insa Boixoaa U3 pexuma 6bICTPoii HaCTPOKkK B NtoGoe Bpems
HYXXHO OfJHOBpPEMeHHO HaxaTb knaeuiy 4 u P, TpaHcMUTTep BepHETCS B
PEXVNM U3MEPEHUS!, COXPaHUB CTapble 3HAYEHNs NapamMeTpoB.

BuiGop TMna garymka pacxoga

75.5
283.9

Tunflatv. exon BepxH. t

GPM

Lmin

Bbi6op namepeHus

75.5
283.9

aGPM

GPM

Limin

Aanoroswii Brixoa? fla t

75.5

GPM

0.000 Gals
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CBefieHns 0 TUMNe AaTyvka pacxoaa HaxoasaTes B pasaene 4.

BuibepuTe HyxXHbIA TUM gaTunka pacxoda, COOTBETCTBYIOLIEro Tumy
NOAKIIOHEHHOrO K TPaHCMUTTEPY AaTyuka. [lonycTMble BapuaHTbl Bbibopa:
High (BbicokonpoussoauTensHblii), Low (ManonpousBoauTenbHbIn) 1
Type 2 (Tvn 2).

BbiGepute Hy>XHYI0 CTPOKY (a Unu c) C Lenbio KoHdUrypaumm 3HaueHui,
KoTopble ByayT oToGpaxaTbesl, U onpedeneHus GyaeT nu 3aTo 3HayeHve
BbIBOAUTHCS HA @HAMNOrOBbI BbIXOA.

O603Ha4YyeHne CTPOK 3KpaHa:
MepBasi cTpoka Ha akpaHe = >a
TpeTbs CTpoKka Ha akpaHe =>c

Mpumep:

— Bbibop cTtpokn a 1 GPM B kayecTBe eAuHWLbl U3MEPEHUS O3HavaeT
oTOBpaxeHe 3HaveHUsi CKOPOCTM NMOTOKa B MEPBO CTPOKE.

— Bbibop cTpoku ¢ n Gals B kayecTBe eauHULbI U3MEpPeHUsi O3HavaeT
oTobpaxeHne 3Ha4YeHUsi CyMMbl NMOTOKOB B TPETbeW CTPOKe Ha aKpaHe,
KOTOpasi NO3BONSAET BbIBOANTL AaHHbIE C GONMbLUNM pa3peLleHnem.

— Bbibop 3HaueHuss None o3HauaeT, UTO BbliOpaHHas CTpOKa Ha 3KpaHe
ByaeT octaBaTbCsi MYCTOW.



AHanoroBbie BbIXOAbl

75.5

GPM

Aout! MuH.= 0.000 GPM
Aout Makc= 0.000GPM 1

YcTaBku

75.5

n 3aparb Touky fla
3.T.m Tun= Bepx. t

GPM

75.5

GPM

3.T.m (sepx.) = 0.000 +

75.5

GPM

3.T.m Uen. Pene # 1 t

75.5

GPM

Coxp. usmen.? fla
Haxovmre ENTER anst seix

[ns Toro 4To6bl NpMBA3aTh NUHEWHBIN aHanorosbli Bbixod 4—20 MA Aout1 k
M3MepsemMon NepeMeHHoN a Unn aHanoroeblin Beixod Aout2 kK namepsiemon
nepemMeHHOV C M HaCTPOWTL NapameTpbl BbIxoda, BeibepyTe Ha npeaplayLuei
aKkpaHHon cTpaHuue Analog Output Yes n HaxmuTe knasuwy [Enter]. Ons
TOro YToBbl OTKA3aTbCA OT HACTPOMKM NapaMeTpPOB aHamNoroBbIX BbIXOAOB,
BblGepute No.

MapameTtpbl Aout min n Aout max onpegensloT MUWHUManNbLHOE W
MakcumarnbHoe 3Ha4yeHUs M3MepsieMol BeNMYMHBI, COOTBETCTBYHOLNE
npeaenbHbIM CUrHanam LKanbl BbIXOAHOro Toka 4 1 20 MA.

Mocne HacTpoViKM aHanoroBoro BbIX0A4a MOXHO 3aA4aTh NapameTpbl yCTaBku
ONnst AaHHoro mamepenuns. Ecnu BeibpaTe No 1 HaxaTb knasuwy [ENTER],
TPaHCMUTTEP BbIAAET M3 pexuma ObiCTpol HacTpoiiku 6e3 3agaHus
napameTpoB yCTaBKU.

Bbibop Yes u Haxatue knasuwu [ENTER] o3HavaeT, 4To MOXHO 3adaTb
napameTpbl yCTaBKu.

MosHO BbIGpaTh OAMH U3 CeayoLWMX TUMOB YCTaBKM:

— Off (ycTaBka oTkntoyeHa)

— High (BepxHsist rpaHuua, Heobxoanmo 3afaTth 3HaveHne napametpa High)

— Low (HwxHsAs rpaHuua, Heo6xoaMMo 3afaTth 3Ha4YeHue napameTpa Low)

— Outside (BHe rpaHuu, Heobxoaumo 3afaTh 3HaueHust napameTpos High 1 Low)

— Between (BHyTpW rpanul, Heo6XxoAMMO 3apaTh 3HAYEHUs napameTpoB
High v Low)

Mocne ycTaHOBKM 3Ha4eHWUs yCTaBkW (YCTABOK) MOXHO HAacTpouTb pene
(Relay) curHanusaummn onsi 3Toi yctaBku (BO3MOXHbIE BAPUAHTbI: None unm
blank — pene He ucnoneayetcs, 1, 2, 3, 4), Bkntoyas 3agepxky v ructepesuc.

Ecnu BbiGpath Yes un Haxatb knasuwy [ENTER], To HoBble napameTpbl
aKpaHa, aHanoroBoro BbIXOAA, YCTaBku M pene 6yayT COXpaHeHbl, a
npeabiayLye 3HaveHus, BKNoYas Ucnonb3oBaHue pene, 6yayT yaaneHs.
Ecnu BbibpaTte No n Haxatb knaBuwy [ENTER], TpaHcMUTTEp BepHeTcs K
HopMarnbHOMY pexumMy paboTbl 6e3 coxpaHeHUsi U3MEHEHUIA.
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Beog kan VI6pOBO‘-IHbIX KOHCTAHT (nytb: UH®O/Oatuunk/3ameHnTs)

K-chbakTopbl ykasbiBaloTCs B AOKYMEHTaLMN Ha AaTuvK pacxoaa, Ux Heo6XoAuMo onpeaensite
AN KOHKPETHOro pa3mepa Tpybku AaTyvka, npu HeobXoAMMOCTU NEPeBOAUTb B HYXHble
eaVHULbl M3MEPEHNs U BBOAUTb [ANA KaXAoro kaHana otaenbHo. Ecnu mmeetcs
CBMAETENLCTBO O NPOBeAeHUM KanMbpoBKY ¢ MHOrOTOMEYHOM NMHeapu3saymen (HekoTopble
BUXpEBble U TypOGUHHblIE AaTYMKM) O3HAKOMbTECH C MWHCTPYKUMEWH Mo aKcniyaTauuu.
MHoxuTenu gomkHbl BBoamTbcs B M300 B nynbcax Ha rannoH, gaxe B Tex cryyasx, korga
[AaHHble BbIBOAATCS Ha 9KpaH B APYrMX eauHuuax usmepeHusi. Cnaraemble (€cnm ecTb)
BBoAsaTcA B GPM (rannoH/muH).

Ecnun K-daktopbl npuBeaeHsl B GPM/Hz (rannon/mun/l'y), pasgenute 60 Ha 3HayeHve
K-dbaktopa n BBeaute pesynbTtart kak MHOxuTenb M. Hanpumep, ecnun K-dpaktop paseH
2 GPM/Hz, To nonyunm B pe3ynbtate MHOXuUTenb 60/2 = 30.

Ecnu cosur npuBegeH B Hz (I'u), yMHOXbTe ero Ha ncxogHoe 3HauyeHue K-chaktopa (B
GPM/Hz) n BBeguTe pesynbTaT kak cnaraemoe A. Ecnu coBur He onpepgeneH, octaBbTe
cnaraemoe paBHbIM HYI0.

KanuGposams gaTunk
Kanan A, GPM +

75.00 B pexume namepeHus Haxmute knasuwy P>. [Ins sbiGopa nyHkTa Sensor
- GPM | (maTumk) HaxkmuTe knasuwy A uny V. [ns YeTbipexkaHarbHbIX YCTPOMCTB
BblbepuTe kaHan.

KanuGposars gatink
Kanan A Vismerts t

75.00 Bbi6epute Edit (npaBka).

GPM

M= 1.0000 A=0.0000 t

75.00 HaxmuTe knaeuwwy [ENTER], 4To6bl BbIBECTU Ha 9KpaH BCe KannBpoBOYHbIE
' GPM | KOHCTaHTbI ANist Aatuvka. ameHute sHadeHus K-cpaktopa M v cnaraemoro
A. Ecnn cnaraemoe He onpefeneHo, OCTaBbTe ero paBHbIM HyIH0.
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75.00 v

K1=100.000 F1=0.0000
K2=100.000 F2=0.0000

75.00 v

Coxp. kanuGpoeky? fa
Haxwte ENTER st bix. b

B crnyyae paboTbl C MHOrOTOYEYHbIMW [AaHHLIMW O3HAaKOMbTECH C
MHCTPYKLMEN Mo aKcnyaTaumu.

Bbibepute Yes, 4Tobbl COXpaHUTb HOBblE AaHHble KanMbpOBKM; Ha aKpaHe
nosiBUTCA NoATBepPXAEeHWe ycreLHon kanubposku (Successful Calibration).
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B{E

by

by

T=9EOIY ). T=5 AN ATV avD=ER

A F—P V X—%FALT, HEBPLLDRESLIEDULEY, BUF—ZERLT,
BIRTEBBERIZRBT—9 AN T4 —ILROATY 3V ICERET,

E E-BBT -9 71—/ RLTEBOEZRET2HE0HDET(@HOLY M1y
RERE) « ROT 1 RTL1BRICEEHI ZH(C, P Tl 4 F—%2EFLTBIOT
A—LRICRD. A FeF V F—ZFRLTIRNTOREATY 3 VEDDEZLT,

HEIC t BRREhD

FARTLADETDIRIC + NERRENES, P £ 4 F—%FALT. FNTEH
X9, [ENTER] 29U vo33E, XZa1—ICRDET (1 BEARD) . CNEAEE—R
ZRTUT, BEXZ2—ZAAUBVWTXZ2— YU—ICRZBIC, ETHRICIDA
PVEVASD

[Exit] X=a—
A e P F—ERECIPIDIE, WOTHEXZ2—FRTTEEYT (IRT-T) &
THRBEFUEE-RCRDET,

[Save changes] ¥4 7 A%

[Save changes] ¥4 70U Tl 3 DDA TY 3 VIMERTEET,
—[Yes & Exit] : ZEZREFL T, AEE—RERKRTITS

-[Yes& 1] ZEBEEREELT 1 DROBEBEICR?
—[No & Exit] : ZEZREEYT. AEE—REKRTITD

[Yes& ] ATY3VE BEXZ1—ZANUBWTREZERTT BICEETHENTYT,



A= 1—igiE

7499
E£—K M300
T
[ I ]
A=a1— ave_, 17%*
wi—3 EFIIJIRIT
rve—Y 7 UEYaY
I I I I ]
9499 aAv7«¥al 25 s _
PRl e VAT PID YT H—EZX
TAVID gvd wyTA PID tyT1 DN E V)
aniz usB FaotA mlyickd
>aviay JNRD—R J\SA—=% FYaWH—ER
TYyRRIVE yFA/OU7 E—K
7o5—=0/ Ovo7ok
tvyao Utwyk
=Lyj
PEVEL)
IR—=ILR
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3 4=5%4)L 7YY (1B) DEE

FIRER(E. 100 ~ 240 VAC £72(d 20 ~30VDC T, Za— M SILERICIE -N MBS, 51
VEBICE +L NBESNTWET,

% DIN [ DIN i TB2 T84 TB3 | | % DIN| v pIN Ff TB2

1] AOT+ : : 1] AOT+

2| AO1-/A02— 2| AO1-/A02—

3] A02+ 3] A02+

4| AO3+* 4| AO3+*

5 | AO3—/AQ4—H 5 | AO3-/A04—*
6| AO4+* 6| AO4+* L1 — )

7| DI+ 7| DI+ @
8| DIl-/DI2—* 8| Dl—/Di2—* | |[ a1 o 9
9| Di2+* 9| Di2+* T8B2 183 T84
%DINFATBIA| | % DINFATBIB | 27¥ % DIN F TB1

1]NO2 1] NOT FNOH 1]NOI 8] NC5*

2 [ com2 2] com1 2 [ com1 9 [ com6*
3[NGC2 3 NCI 3[NC1 10 [ NOG*

4| NO6* 4] NC5* 4 NO2 11 [ NO3

5 | COM6* 5| COM5* 5 [ COM2 12 [ COM3

6 | NO4 6] NO3 6 | NC2 13 [ NO4

7 [ com4 7] coms 7 | cOMB* 14 [ cOM4
NO=BERNTVWET({EBILRWSEEREIVH I R ERK),
NC=BEBUTOWETHEBILBWMEARIVS Y RERL2),

3.1  EYY O - 1B3/TB4*
IHFES | TR HE ~AJRTAINIEF v ¥ RILAN D T
B3 [TB4* ” ZRUTWETD,

1 - FEAEY

2 GND JS5VR

3 BJ* [DJ* +10VDC *A4F v Y RIETILDH

4 BIN* | DIN* 20—/VLRAD

5 +5V +5VDC

6 GND ISVER

7 AJ [cJ* +10VDC

8 AIN [ CLN* 20—/CLZAA

9 +5V +5VDC

90



—RMB 70—ty YO (TB3/TB4 Z{EMH)

T, - 70—ty HORBRERLET, ZOMOEYTFICDOVTE. BUkGHEZE SHR
KEEEV, FPRIVA CHTRIEBERLTVWET, FrYRIL B, C. DIEDOVWTE, Y3
v 3.1 Z5RULTLES,

M300 [CfFBd2F v k 58 091 032 [ClF, TRDLS[CZNZN 4 DOIVFYHEEHE, B
R
[CERTZVM4 VY MHEENTVET,

THORNTON 33142-33145,
33159-33162, 33273
B3
1
black 2 GND
; 3
\ shield 2
/ red 1% 5 +5V
NNW@*L444447 6 GND
—7AJ
Badger { % BAN
9 +bV
(formerly Data Industrial 200 Series) 0.33uF * -
Flow Sensors M300 transmitter
Type: high
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—RMB 70—ty YO (TB3/TB4 Z{EMH)

THORNTON
33174-33177, 33171, 33172
B3
black 1
) 2 GND
shield 3
] red 4
5 +5V
clear 6 GND
[ 7AJ
Badger I gAg:‘/
(formerly Data Industrial 4000 Series) 0.33uF +
Flow Sensors M300 transmitter
Type: high
THORNTON
33336-333377 (Hoffer)
33441-33450 (Sponsler) 83
black 1
\ shield g GND
red 4
5 +bV
/ white or orange 6 GND
| 7AJ
|| 8AIN
Hoffer and Sponsler 0.33uF 9 +5V
Turbine sensors M300 transmitter
Type: high




THORNTON 33282, 33285,
33287, 33298-33305

shield

\ red

black

10K | 0.33uF

Signet 2607, 2536, 2540

5 +5V
6 GND

TAJ
—8AIN
9 +5V

Hall-Effect
Paddlewheel Sensor, Type: high

M300 transmitter

THORNTON 33189, 33193,
33195, 33196, 33229

black

\ shield

red

Signet 515 Sensor
Type: low

B 3
1
2 GND
3
4
5 +5V

6 GND
TAJ
8AIN

9 +5V
M300 fransmitter
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5 9499 EYMPYT iR X=a—1v1voty P Y

D490 vy NPy TEFERTZE. K<EAT S M300 70— THRBOMEICRE L TRET D
CENTEEXT, BHEECOVWTHLLF, BRIRVSRBEDOZEEZSRB LTS,

91499 €YbTPV7T T—=FIEAD
75.5 [Menu] DERZFVET(CE, BEE—RT 4 ZBLET, 91vD LY LT
ey ERIRL T, [ENTER] F—%BLE T,
B 2839 ...
;;;;twh%*;j
(57 & 4L PIX—ZARCHTL, LWOTEIyY £y b7 yT T RERT
TEFY (TRT-T) . ZBBFUTE—RICRD. FIOREENBHREEE
INEY,
70—t Y0517 DER
75.5 20—tYYDYALTCDOVNTE, 4 BEZSBLIIEEL,
283.9 ... | ZBSBLCEIKRIZI0-—LYTOYITICEEI BB I0-—tYY 91 T%
w&#ﬁ \ BIRL TSV, BIRER(E. High, Low. F7z[d Type 2 TY,
A7y high
PIEDER )
75.5 RRSEZEROTFOTENOBEEZRET D0, 1T (aXldc) ZHIRLT
- I =AW
283.9 ... | __
a GPM 575*55“ :
FFOT vaYVU392 ves t @E 1 ﬁ.g =>q
BB 3178 =>c
75.5 o
e | g ARRU, BfiE UTGPM ERIRT 2L, HREEN 1 TBICRREINET,
—¢ &R, BfI& UT Gals Z&RT 2 &, iEHSVWRSBEEN 3 TBIC
0.000 Gals i’j_—\énia"’
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7raJin

75.5

GPM

Aoutl min= 0.000 GPM
Aoutl max= 0.000 GPM

t

TAoutl miny

'y bRV

75.5

a BYMRAVE ves
sem H4F= High

GPM

75.5

GPM

SP1 (high) = 0.000

75.5

GPM

sp1 Ub— #1

75.5

AY39 2

GPM

KYY ves

ENTERS AYT YavUszy b

FIOBEE TP FOJBAIC [Yes] Z&IRT D&, [ENTER] ZB U EIC, R
4 ~20mA 7F 07 A Aoutl HEIE a ABIC. B2 Aout2 HSEIE ¢ Blcty

PyTENEY, [No] BRI B L, PFOTEAREY APy TEnEth.

MAoutl max; FZNZN 420 mA BEBCH T2 R/NEEE.
RAAEEBTY,

PFOTENDRER. ZORYELCHLTEY MRS Y NERET B ENTE
Y, [No] ZBRUT [ENTER] 28T &, U1y By hPYTHRET L. BY
RRA Y NERERTICAZ2—DET LET,

[Yes] Z&IRL T [ENTER] ZBT &, BY MRA Y RN ERET R ENTEXY,

RETEEREY FRA Y MMERDEEDTY,

- Off (v hiRA Y M EA D)

— High (EIREZRET DRENHDET)

—Low (TRRIEZRET Z2RENHDET)

- Outside (LIRERUV TIRMEZRET DDLENHDFT)
— Between (LRRER U TRIEZZET 2RELNHDET)

Y MRS Y hOEZERELEET, ZO0EY MRA Y NCHUTEEE ERTY
Y2ZEBEUL— (U (EB) 1. 2. 3 4) ZRETEET,

[Yes] & [ENTER] 8T &, T4 RTLA, 7FOTEHN. Ly bRAIV A, B&
CUL—DORENRESN, UL—0OFERAZESTLEIOERF vV EILESNET,

[No] & [ENTER] 219 &, ZR[ERFINT . TRBEBEDRIEET—RICED

o
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6 BEEBOAA 0tz: 3912y —/iFE)

K 2709—@70—tYHORFaXYRIEHINTED, HED /1T A CEDNT
HEL, BBICHU CENBREMICERL, EFvRILICHULTANT2HBLAHDET, KRIEEH
ENREINTVIEES(—BOAR. y—EVHEYT—), BURRBEZEBL TS,
M300 [CAATBVILF TS5 PEME, SHAENIMEOBEMTH>TH, 1H0VHEHDILR
HTHZI2RENHDFT, (RESNTWVRIEEF)AdderEEz GPM BAITAN L TLEE LY,

K7 79%9—1 GPMHz B TRESNTVZIHE, 60 % K DBTED. ZOBREVILFTSA
P M EUTADLTLEZ W, ERE K TP 09 —H 2 6PWHz THBHBE, YILFT 34
(3 60/2 =30 LBRDETY,

A7ty kY Hz BRTRESNTVRIES. INICTD K 7709 —(GPMH)ZENT. ZDIHER
ZAdder A" E L TAALTLES W, A7 Y MAMREESNTULARWMES, AdderlEODERICL
TLEEL,

75.00 BEE—RBEC P F—%BULET, A 3 ¥V F—%PL T, [Sensor] &&
. e | RUET, 4 FPRILETILTIE FRRIVEBRLTESW,

JIves wvo—
FeYFI A ceu +

75.00 [Edit] ZBRLET,

GPM

aot1 VY-
FrYRl A AYVay ¢

75.00 [Enter] ZIBF &, EYHOREEHEDINRNTRREINET, K 7705 — "M &
. e | AdderA” ZEEULE T, AdderiMRHENTLEBWESE, 0 DRRICLET,

M= 1.0000 A=0.0000 t
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75.00 ..

K1=100.000 F1=0.0000
K2=100.000 F2=0.0000

75.00 ..

VRS I AKYY ves
ENTERD AYF YaouUaot

VILFRA YK F=HCDWTIE, BURSASEZ ZHRLES 0,

[Yes] ZBRT 2. HULLWRIEENMRESN TERGRIELVBE CHZSh
£
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